KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Cyfrowe przetwarzanie sygnatow (1300-Mt11CPS-SD)
Nazwa w jezyku polskim:

Nazwa w jez. angielskim:  DIGITAL SIGNAL PROCESSING
Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI

Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr zimowy 2024/25
Koordynator przedmiotu cyklu: dr hab. inz. Michat Pakuta prof. uczelni

Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:
Zaliczenie na ocene

Jezyk wyktadowy:

polski

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Zaliczenie na ocene
Bilans pracy studenta

15W + 15Lab + 15 studia literaturowe + 15 przygotowanie do laboratorium + 30 przygotowanie sie do zaliczenia = 90 godz. pracy = 3
ECTS

Efekty ksztatcenia modutu zajeé

W1. Zna podstawy teoretyczne akwizycji i przetwarzania sygnatow (K_W12)
W?2. Zna metody analizy czasowej i czestotliwosciowej sygnatow (K_W12)
Wa3. Zna podstawowe metody filtrowania sygnatéw cyfrowych (K_W12)

U1.Student umie stosowac narzedzia i algorytmy przetwarzania sygnatéw (K_U19)
U2. Potrafi zaimplementowac algorytm korelacji i splotu sygnatdéw cyfrowych (K_U19)
U3. Student potrafi projektowac podstawowe systemy cyfrowego przetwarzania sygnatow (K_U19)

Przedmioty wprowadzajace i wymagania wstepne
Podstawy Programowania, Analiza Matematyczna, Matematyka Dyskretna

Szczegoty zajec i grup
Wyktad (15 godzin)
Literatura:
1. Lyons R.G., Wprowadzenie do cyfrowego przetwa-rzania sygnatéw, WKL, W-wa 2000
2. Zielinski T.P., Cyfrowe przetwarzanie sygnatéw, WKL, W-wa 2005.
3. John G. Proakis, Dimitris G. Manolakis, Digital Signal Processing Principles, Algorithms, and Applications, Third Edition, Northeastern
University
ksiazka w pdf dostepna pod adresem
https://uvceee.wordpress.com/wp-content/uploads/2016/09/
digital signal processing principles algorithms and applications third edition.pdf
Efekty uczenia sie:
W1, W2, W3
Metody i kryteria oceniania:
Ocena na podstawie przygotowanych prezentacii indywidualnie przydzielonych tematéw
Zakres tematOw zajec:
. Konwersja analogowo-cyfrowa. Twierdzenie Nyquista. Modulacja amplitudowa i fazowa sygnatow
. Parametry charakteryzujgce sygnaly. Splot i rozplot (dekonwolucja) sygnatéw. Korelacja sygnatow.
. Prosta i odwrotna Transformacja Fouriera sygnatéw
. Filtry nierekursywne tzn. o skoriczonej odpowiedzi impulsowej (SOI-FIR). Metody projek-towania filtréw SOI.
. Proste i odwrotne przeksztatcenie Z
. Filtry rekursywne tzn. o nieskonczonej odpowiedzi impulsowej (NOI-IIR) Metody projek-towania filtrow NOI.
. Analiza czasowo-czestotliwosciowa sygnatdw. Okienkowa transformacja Fouriera. Trans-formacja falkowa.
. Transformacja Hilberta. Zastosowania w analizie sygnatow.
. Transformacja Rodona. Zastosowania w analizie sygnatow.
Domys$Iny typ protokotu zaje¢:
Zaliczenie na ocene
Metody dydaktyczne

wyktad kursowy
zajecia realizowane innymi metodami

©CoOoO~NOUAWNE

Metody dydaktyczne - inne

wyktad, prezentacja multimedialna, prezentacja multimedialna w formie zdalnej
Rygory zaliczenia zaje¢

zaliczenie na ocene

USOS: Szczegoty przedmiotu: 1300-Mt1%-SD, w cyklu: 2024Z, jednostka dawcy: <brak>, grupa przedm.: <brak>
Strona 1 z 30 18.10.2024 11:37



Dane grup zajeciowych

Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:

dr hab. inz. Michat Pakuta, prof. uczelni

Laboratorium (30 godzin)

Literatura:

. Zielinski T.P., Cyfrowe przetwarzanie sygnatéw, WKL, W-wa 2005

. Dokumentacja Matlab Signal Processing Toolbox http://www.mathworks.com/help/signal/index.html

. Lyons R.G., Wprowadzenie do cyfrowego przetwarzania sygnatéw, WKL, W-wa 2000

. Bartosz Ziétko, Mariusz Ziétko: Przetwarzanie mowy. AGH 2011.

. Wlodzimierz Kwiatkowski: Wstep do cyfrowego przetwarzania sygnatow. Warszawa 2003.

. Jacek lzydorczyk, Grzegorz Ptonka, Grzegorz Tyma: Teoria Sygnatéw. Helion 1999.

. John G. Proakis, Dimitris G. Manolakis, Digital Signal Processing Principles, Algorithms, and Applications, Third Edition, Northeastern
University

ksiazka w pdf dostepna pod adresem

https://uvceee.wordpress.com/wp-content/uploads/2016/09/

digital signal processing principles algorithms and applications third edition.pdf

Efekty uczenia sie:

U1, U2, U3

Metody i kryteria oceniania:

Srednia ocen z sprawdzianéw

Kryteria oceniania:

od 90% do 100% - ocena 5,0

od 80% do 89% - ocena 4,5

od 70% do 79%. -ocena 4,0

od 60% do 69%. - ocena 3,5

od 50% do 59% - ocena 3,0

ponizej 50% - ndst.

Zakres tematOw zajec:

W czesci praktycznej, w laboratorium dwu- lub trzyosobowe grupy studentéw realizujg praktyczne zagadnienie przetwarzania sygnatow.
Studenci implementujg wasne algorytmy stuzgce do przetwa-rzania i analizy sygnatdw z wykorzystaniem biblioteki przetwarzania
obrazéw (Signal Processing Toolbox) sSrodowiska obliczeniowego MATLAB. W szczegdlnosci przeprowadzajg wirtualny proces
prébkowania sygnatu i jego kwantyzacji. Implementujg algorytm splotu i korelacji sygnatéw. Wy-konujg transformacje Fouriera zarowno
sygnatéw modelowych jak i rzeczywistych (nagranych przez siebie sygnatdéw instrumentéw muzycznych oraz nagrania gtosu). Analizujg
charakterystyki czestotliwosciowe sygnatow. Przeprowadzajg proces filtracji sygnatéw z wykorzystaniem prze siebie zaprojektowanych
filtréw o skonczonej i nieskonczonej odpowiedzi impulsowe).

Ponadto, studenci implementujg algorytmy do analizy czasowo-czestotliwosciowej sygnatéw a tak-ze przyktady zastosowania
transformaty Hilberta i Rodona w analizie sygnatow.

Domys$iny typ protokotu zaje¢:

Zaliczenie na ocene

Metody dydaktyczne

¢wiczenia laboratoryjne
zajecia realizowane innymi metodami

~N~No b~ WNE

Metody dydaktyczne - inne
Praca przy komputerze i praktyczna implementacja przerabianych zagadnien, mozliwa praca w formie zdalnej
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene
Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1
Prowadzacy grupy:
dr hab. inz. Michal Pakuta, prof. uczelni
Przynalezno$é do grup przedmiotéw w cyklach:
Opis grupy przedmiotow Cykl pocz. Cykl kon.
1 rok, 1 sem., mechatronika [SD] (SD-Mt-11) 20227
Punkty przedmiotu w cyklach:
Mechatronika (SD-Mt)
Typ punktow Liczba Cykl pocz. Cykl kon.
Europejski System Transferu i Akumulacji Punktéw (ECTS) 3 20227
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Elektronika Il (1300-Mt11EII-SD)
Nazwa w jezyku polskim:

Nazwa w jez. angielskim: ELECTRONIC ENGINEERING Ii
Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI

Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr zimowy 2024/25
Koordynator przedmiotu cyklu: dr Grzegorz Smigielski
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:

Egzamin

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ podstawowych

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Egzamin
Bilans pracy studenta

Bilans godzin pracy studenta:
48 h w kontakcie + 38 h pracy wtasnej = 86 h pracy = 3 ECTS

W kontakcie:

15W + 30LAB + 3 h na zaliczenie = 48 h pracy
Praca wtasna 38 h obejmuije:

przygotowanie sprawozdan z zajec
studiowanie literatury

przygotowanie do laboratorium

przygotowanie do egzaminu

Efekty ksztatcenia modutu zajec

W1. Zna podstawowe metody analizy obwoddéw pradu statego i zmiennego.
(K_WO06)

W?2. Posiada wiedze z zakresu uktadéw zasilania urzgdzen elektronicznych, wzmacniaczy operacyjnych, przetwarzania A/C i C/A oraz
budowy i technologii wykonywania uktadow MEMS. (K_WO01)

U1. Potrafi wykorzysta¢ dostepne narzedzia do symulacji uktadéw elektronicznych. (K_U07, K_U14)
U2. Potrafi, w podstawowym zakresie, dokona¢ analizy dziatania i pomiaréw uktadéw elektronicznych. (K_U07, K_U14)

U3. Potrafi, korzystajac ze zdobytej wiedzy, literatury i dokumentacji technicznych zaproponowac rozwigzanie uktadowe z zakresu
elektroniki dla zagadnienia inzynierskiego. (K_U07)

Przedmioty wprowadzajace i wymagania wstepne
podstawy elektroniki i elektrotechniki (I stopien)

Szczegoty zajec i grup
Wykiad (15 godzin)
Literatura:
1. A. Dobrowolski, E. Majda, M. Wierzbowski, Z. Jachna, Elektronika, alez to bardzo proste, BTC, 2013 (wybrane rozdziaty)
2. J. Pasierbinski, M. Rusek, Elementy i uklady elektroniczne w pytaniach i odpowiedziach, WNT, 1999 (wybrane rozdziaty)
3. J. Carr, Zasilacze urzadzen elektronicznych. Przewodnik dla poczatkujacych, BTC, 2004
4. Ch. Kitchin, L. Counts, Wzmacniacze operacyjne - przewodnik projektanta, BTC, 2009
5. R. Czabanowski, SENSORY | SYSTEMY POMIAROWE, OWPW, 2010, dostepna online w zasobach DBC: https://www.dbc.wroc.pl/
Content/7205/czabanowski_sensory.pdf

Efekty uczenia sie:
W1, W2
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Metody i kryteria oceniania:

Egzamin pisemny lub ustny, ocena wg kryterium poprawnosci i kompletnosci odpowiedzi:
[50%, 60%] ocena 3

(60%, 70%)] ocena 3,5

(70%, 80%] ocena 4

(80%, 90%)] ocena 4,5

(90%, 100%] ocena 5

Zakres tematow zajec:

Teoria obwoddw - podstawowe pojecia, metody analizy obwodéw pradu statego i zmiennego. Komputerowa analiza uktadéw
elektronicznych. Wzmacniacze operacyjne - budowa, cechy, parametry, uklady pracy. Przetwarzanie analogowo-cyfrowe. Zasilanie
uktadoéw elektronicznych. Uktady MEMS.

Domys$iny typ protokotu zajeé:

Egzamin

Literatura uzupelniajaca

1. P. Horowitz, W. Hill, Sztuka elektroniki, WKit, 1995

2. Elektronika Praktyczna, miesiecznik

3. Automatyka Podzespoty Aplikacje, miesiecznik

4. B. Pankiewicz, M. Wojcikowski, Jezyki modelowania i symulacji, Wydawnictwo Politechniki Gdanskiej, 2015

5. H. Dunham, Mems Sensors: Design and Engineering Applications, States Academic Press, 2022

Metody dydaktyczne

wyktad konwersatoryjny
wyktad kursowy

Metody dydaktyczne - inne

prezentacja multimedialna, prezentacja przyktadu
Rygory zaliczenia zaje¢

egzamin

Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1
Prowadzacy grupy:

dr Grzegorz Smigielski

Laboratorium (30 godzin)
Literatura:

1. A. Dobrowolski, E. Majda, M. Wierzbowski, Z. Jachna, Elektronika, alez to bardzo proste, BTC, 2013 (wybrane rozdziaty)
2. Ch. Kitchin, L. Counts, Wzmacniacze operacyjne - przewodnik projektanta, BTC, 2009

Efekty uczenia sie:

U1, U2, U3

Metody i kryteria oceniania:

Ocena koncowa wyliczona jako $rednia ocen:

-ze sprawozdan z waga 0,8,

-aktywnosci na zajeciach z waga 0,1,

-stopnia przygotowania do zaje¢ z wagg 0,1

Zakres tematow zajeé:

Obliczanie obwod6w pradu statego i zmiennego. Zastosowanie metod oczkowej, potencjatéw weztowych, Thevenine'a, Nortona.
Symulacja obwodéw elektrycznych. Badanie wzmacniacza operacyjnego w konfiguracji odwracajacej i nieodwracajacej. Badanie
aktywnych filtréw dolno- i gérnoprzepustowych. Badanie uktadéw catkujgcych i rézniczkujgcych. Projekt, analiza i symulacja kompletnego
uktadu przetwarzania sygnatu analogowego.

Domys$Iny typ protokotu zaje¢:

Zaliczenie na ocene

Literatura uzupelniajaca

1. B. Pankiewicz, M. Wdjcikowski, Jezyki modelowania i symulacji, Wydawnictwo Politechniki Gdanskiej, 2015
Metody dydaktyczne
¢wiczenia laboratoryjne
Metody dydaktyczne - inne
prezentacja przyktadu, objasnienie, praca z komputerem
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene
Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1
Prowadzacy grupy:
mgr inz. Andrzej Szczepanczyk
dr Janusz tukowski
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Dane grup zajeciowych
Przynalezno$¢ do grup przedmiotéw w cyklach:

Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz.

1 rok, 1 sem., mechatronika [SD] (SD-Mt-11) 2022z

Punkty przedmiotu w cyklach:
Mechatronika (SD-Mt)

Typ punktow Liczba Cykl pocz.

Europejski System Transferu i Akumulacji Punktéw (ECTS) 3 2022z

Cykl kon.

Cykl kon.
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Elementy inZynierii biomedycznej (1300-Mt11EIB-SD)
Nazwa w jezyku polskim:
Nazwa w jez. angielskim: ELEMENTS OF BIOMEDICAL ENGINEERING

Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI

Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr zimowy 2024/25
Koordynator przedmiotu cyklu: prof. dr hab. inz. Mariusz Kaczmarek

dr hab. inz. Michat Pakuta prof. uczelni
dr hab. inz. Grzegorz Szala prof. uczelni

Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:
Zaliczenie na ocene

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ podstawowych

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Zaliczenie na ocene
Bilans pracy studenta

32 h pracy w kontakcie + 63 h pracy wtasnej = 95 h = 4 pkt ECTS
W kontakcie: 15W + 15Lab +2h zaliczenie wyktadu = 32 h

Praca wtasna wynosi 63h i obejmuje:

- studiowanie literatury

- przygotowanie sie do zaliczenia wyktaddw i laboratoriow;
- przygotowanie sprawozdan

Efekty ksztatcenia modutu zajeé

W1. Ma elementarng wiedze w zakresie wspoétczesnych materiatow biologicznych i biozastepczych oraz zna idee projektowania
biomimetyczneg [K_WO01],

W?2. Zna podstawowe metody i rozwigzania techniczne stosowane w diagnostyce medycznej [K_W02],

Wa3. Zna podstawowe metody i rozwigzania techniczne stosowane w terapii [K_WO01],

U1. Posiada elementarne umiejetnosci doboru materiatéw i metod technicznych w zastosowaniach medycznych [K_UO01],

U2. Umie wykonac¢ wybrane pomiary z wykorzystaniem urzadzen diagnostyki i terapii medycznej K_U019],

K1. Rozumie powigzania techniki i systemow biologicznych i potrzebe ciggtego doksztatcania sie w tym zakresie [K_KO02].

Przedmioty wprowadzajace i wymagania wstepne
brak

Szczegoty zajec i grup
Wykiad (15 godzin)
Literatura:
1.Marciniak J.: ,Biomaterialy”, Wydawnictwo Politechniki Sla-skiej, Gliwice 2002
2.Biocybernetyka i inzynieria biomedyczna, Wydawnictwo EXIT, 1994 lub pdzniejsze.
3.G. Pawlicki, Podstawy inzynierii medycznej, Ofic. Pol. Warszawskiej, W-wa 1997
4.Nowicki A: UltradZzwieki w medycynie - wprowadzenie do wspdtczesnej ultrasonografii. Roztoczarska Szkota Ultrasonografii, 2010.
Efekty uczenia si€:
W1, W2, W3, K1

Metody i kryteria oceniania:

Kolokwium sprawdzajgce wiedze z wyktadéw

Kolokwium jest zdane, gdy student uzyska min 51% poprawnych odpowiedzi. Skala ocen:

do 50% - niedostateczna

51-69% - dostateczna

70-79% - dostateczny plus

80-89% - dobry

90-94% - dobry plus

95-100% - bardzo dobry

Zakres tematéw zajec:

Wprowadzenie. Inzynieria biomedyczna, materiaty biologiczne, biomaterialy, materiaty biomimetyczne, bioprocesy; Druk 3D w
bioinzynierii. Konstrukcja i eksploatacja robotéw medycznych. Metody i urzgdzenia obrazowania w diagnostyce medycznej. Fizyczne
podstawy ultrasonografii.
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Metody i urzgdzenia terapii, wspomagania lub zastepowania funkcji organéw.
Metody teranostvki.

DomysIiny typ protokotu zaje¢:

Zaliczenie na ocene

Metody dydaktyczne

wyktad kursowy
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene

Dane grup zajeciowych

Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:

dr hab. inz. Grzegorz Szala, prof. uczelni
prof. dr hab. inz. Mariusz Kaczmarek

dr hab. inz. Michat Pakuta, prof. uczelni

Laboratorium (15 godzin)

Literatura:

1.Marciniak J.: ,Biomaterialy”, Wydawnictwo Politechniki Sla-skiej, Gliwice 2002
2.Biocybernetyka i inzynieria biomedyczna, Wydawnictwo EXIT, 1994 lub p6Zniejsze.
3.G. Pawlicki, Podstawy inzynierii medycznej, Ofic. Pol. Warszawskiej, W-wa 1997

4.Nowicki A: Ultradzwieki w medycynie - wprowadzenie do wspélczesnej ultrasonografii. Roztoczarnska Szkota Ultrasonografii, 2010.
Efekty uczenia sie:

U1, U2
Metody i kryteria oceniania:

Student wykonuje 6 sprawozdan, ktérych kompletno$¢ oceniana jest procentowo wg. nastepujacych przedziatow:
od 90% do 100% - ocena 5,0

od 80% do 89% - ocena 4,5

od 70% do 79%. - ocena 4,0

od 60% do 69%. - ocena 3,5

od 50% do 59% - ocena 3,0

ponizej 50% - ocena 2,0

Korcowa ocena stanowi Srednig arytmetyczng ocen ze sprawozdan.

Zakres tematéw zajec:

1. Antropometria: analiza sktadu ciata, ocena sity r6znych grup miesniowych, badania EMG. (wizyta w Instytucie Kultury Fizycznej UKW).
2. Odwzorowanie geometrii ciata ludzkiego z wykorzystaniem skanera 3D.

3. Monitorowanie aktywnosci mézgu przy pomocy EEG. (wizyta na Wydziale Psychologii UKW).

4. Obrazowanie medyczne - praca ze standardem DICOM. Czes¢ .

5. Obrazowanie medyczne - praca ze standardem DICOM. Czesc II.

6. 6. Sledzenie ruchu punktéw ciata

Domys$iny typ protokotu zajeé:

Zaliczenie na ocene

Metody dydaktyczne

¢wiczenia laboratoryjne

warsztaty
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene

Dane grup zajeciowych

Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:

dr inz. Joanna Nowak

dr inz. Zuzanna Kunicka-Kowalska

Przynaleznos$¢ do grup przedmiotéw w cyklach:
Opis grupy przedmiotow Cykl pocz. Cykl kon.

1 rok, 1 sem., mechatronika [SD] (SD-Mt-11) 2022z
Punkty przedmiotu w cyklach:
Mechatronika (SD-Mt)
Typ punktow Liczba Cykl pocz. Cykl kon.
Europejski System Transferu i Akumulacji Punktéw (ECTS) 2 2022z
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Mechanika lll (1300-Mt11M-SD)
Nazwa w jezyku polskim:
Nazwa w jez. angielskim: MECHANICS lii

Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI

Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr zimowy 2024/25

Koordynator przedmiotu cyklu: dr hab. inz. Mieczystaw Cieszko prof. uczelni
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:

Egzamin

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ podstawowych

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Egzamin
Bilans pracy studenta

48h kontaktowych + 50h pracy wtasnej studenta = 98h = 4 ECTS
Praca wtasna studenta obejmuje:

- przygotowanie sie do kolokwidw,

- samodzielne rozwigzywanie zadan,

- praca z literaturg przedmiotu.

Efekty ksztatcenia modutu zajeé

\Z/\ilc;\lbrawa i podstawowe metody formutowania réwnarn dynamiki ciata sztywnego (K_W04).

\Z/\:\%Zbodstawowe pojecia pedu, kretu, energii, pracy, ciala sztywnego (K_WO04).

\Z/Y1(;3ﬁ1etody formutowania praw dynamiki w ujeciu mechaniki analitycznej (K_WO04).

ggtlr;slfi rozwigzywac zadania z dynamiki punktu i ukladéw punktéw materialnych (K_U12).

ILDJthr;afi analizowac rozwigzania zagadnien dynamiki, szacowac wptyw poszczegolnych sktadnikéw, konsekwencje energetyczne (K_U12).
:P:gt%{izp)lozyskiwaé informacje z literatury, baz danych i innych Zrédet niezbedne do rozwigzania problemoéw z zakresu mechaniki ptynéw

Przedmioty wprowadzajace i wymagania wstepne

- podstawy rachunku wektorowego,
- elementy rachunku rézniczkowego i analizy matematycznej,
- statyka i kinematyka ciata sztywnego (Mechanika I, I).

Szczegoty zajec i grup
Wyktad (30 godzin)
Literatura:
1. Kubik J., Mielniczuk J., Mechanika techniczna dla inzynierow, Wyd. Ucz. UKW, Bydgoszcz 2017.
2. Niezgodzinski T., Mechanika ogdlna, PWN, Warszawa 2002,
3. J. Leyko, Dynamika, PWN, Warszawa 2012.
Efekty uczenia sie:
WOL1.
Zna prawa i podstawowe metody formutowania réwnar dynamiki ciata sztywnego (K_WO04).
WO02.
Zna podstawowe pojecia pedu, kretu, energii, pracy, ciata sztywnego (K_WO04).
WO3.
Zna metody formutowania praw dynamiki w ujeciu mechaniki analitycznej (K WO04).
Metody i kryteria oceniania:
Podstawg oceny koncowej studenta sg wyniki uzyskane ze sprawdzianéw i kolokwiéw z zagadnien teoretycznych, prezentowanych na
wykladach. Kolokwia przeprowadzane sg po zakonczeniu dziatéw obejmujgcych zagadnienia. Uwzgledniana jest takze aktywnosé
studenta na wykfadach.
Kryteria oceniania sg nastepujace:
od 90% do 100% - ocena 5,0
od 80% do 89% - ocena 4,5
od 70% do 79%. - ocena 4,0
od 60% do 69%. - ocena 3,5
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od 50% do 59% - ocena 3,0

ponizei 50% - ocena 2.0

Zakres tematOw zajec:

Wiadomosci wstepne.

Powtdrka zasad statyki i elementéw kinematyki,
Podstawy dynamiki punktu materialnego,

Drgania punktu materialnego

Ruch krzywoliniowy punktu materialnego

Ped i moment pedu punktu materialnego

Praca sily i energia kinetyczna punktu materialnego
Dynamika ruchu uktadu punktéw materialnych
Energia kinetyczna uktadu punktéw materialnych
Dynamika ptaskiego ruchu postepowego i obrotowego ciata sztywnego Elementy mechaniki analitycznej: zasada prac przygotowanych,
réwnania Lagrange'a.

Domys$iny typ protokotu zaje¢:

Egzamin

Literatura uzupelniajaca

Slajdy przeprowadzonych wyktaddw.

Metody dydaktyczne
wyktad kursowy

Metody dydaktyczne - inne

wyktad kursowy, metody aktywizujgce
Rygory zaliczenia zaje¢

egzamin

Dane grup zajeciowych

Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:

dr hab. inz. Mieczystaw Cieszko, prof. uczelni

Cwiczenia (15 godzin)

Literatura:

1. Kubik J., Mielniczuk J., Mechanika techniczna dla inzynieréw, Wyd. Ucz. UKW, Bydgoszcz 2017.

2. J. Niziol, Metodyka rozwigzywania zadar z mechaniki, WNT, W-wa 2006.

3. I. Mieszczerski, Zbiér zadar z mechaniki, PWN, W-wa 1969, Zbiér udostepniany w formie elektroniczne;j.
4. 1. Mieszczerski, Rozwigzania zadan z mechaniki, PWN, W-wa 1971, Zbiér udostepniany w formie elektroniczne.
Efekty uczenia sie:

Uo1.

Potrafi rozwigzywac¢ zadania z dynamiki punktu i uktadéw punktéw materialnych (K_U12).

uo2.

Potrafi analizowac rozwigzania zagadnier dynamiki, szacowac¢ wptyw poszczegoinych sktadnikéw, konsekwencje energetyczne (K_U12).
uo3.

Potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych i innych Zrédet niezbedne do rozwigzania probleméw z zakresu mechaniki ptynéw
(K U12).

Metody i kryteria oceniania:

Podstawg oceny korcowej studenta sa;

- wyniki uzyskane z kolokwidw,

- ocena koncowa pracy studenta podczas zajec¢ ¢wiczeniowych.

Kryteria oceniania sg nastepujgce:

od 90% do 100% - ocena 5,0

od 80% do 89% - ocena 4,5

od 70% do 79%. - ocena 4,0

od 60% do 69%. - ocena 3,5

od 50% do 59% - ocena 3,0

ponizej 50% - ocena 2,0

Zakres tematéw zajec:

Przypomnienie elementéw rachunku wektorowego,

Przyktadowe zadania ilustrujace zasady statyki i elementy kinematyki,

Zadania z dynamiki w ruchu postepowym,

Zadania z drgan,

Zadania z dynamiki w ruchu obrotowym,

Zadania z wyznaczaniem pracy i energii,

Zadania z dynamiki uktadu o zmiennej masie,

Zadania z wykorzystaniem elementéw mechaniki analitycznei.

Domys$Iny typ protokotu zaje¢:

Zaliczenie na ocene

Literatura uzupelniajaca

Slajdy przeprowadzonych wyktadéw udostepniane studentom
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Metody dydaktyczne
¢wiczenia konwersatoryjne
Metody dydaktyczne - inne
Cwiczenia z przedmiotu polegajg giéwnie na rozwigzywaniu zadan przy tablicy.
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene
Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1
Prowadzacy grupy:
dr hab. inz. Mieczystaw Cieszko, prof. uczelni

Przynalezno$¢ do grup przedmiotéw w cyklach:

Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz.

1 rok, 1 sem., mechatronika [SD] (SD-Mt-11) 2012L

Punkty przedmiotu w cyklach:
<bez przypisanego programu>

Typ punktow Liczba Cykl pocz.

Europejski System Transferu i Akumulacji Punktéw (ECTS) 4 2018L

Cykl kon.

Cykl kon.
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Mechanika komputerowa (e) (1300-Mt11MK(e)-SD)
Nazwa w jezyku polskim:
Nazwa w jez. angielskim: COMPUTER MECHANICS

Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI

Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr zimowy 2024/25
Koordynator przedmiotu cyklu: dr inz. Katarzyna Kazimierska-Drobny

Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:
Zaliczenie na ocene

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ podstawowych

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Zaliczenie na ocene
Bilans pracy studenta

Bilans godzin pracy studenta:
62 h w kontakcie + 38 k pracy wtasnej = 100 godz. pracy = 4 ECTS

W kontakcie:
30W + 30Lab + 2 h na zaliczenie = 62 godz. pracy

Praca wtasna 30h obejmuje:
wykonanie problemdw zaliczeniowych
studiowanie literatury

wykonanie sprawozdan

Efekty ksztatcenia modutu zajeé

WL1. Zna i rozumie podstawowe pojecia oraz algorytmy zwigzane z metodami numerycznymi, w tym MES (K_WO04).

W2. Zna problemy oceny doktadnosci, jednoznacznosci i stabilnosci poznawanych metod numerycznych, w tym MES (K_WO04).

U1. Potrafi pozyskiwac informacje z literatury, baz danych i innych zrédet aby formutowac i rozwigzywac zadania inzynierskie z
wykorzystaniem metod obliczeniowych (K_U01).

U2. Ma umiejetno$ci w zastosowaniu odpowiednich programéw komputerowe do przeprowadzenia symulacji komputerowych réznych
procesow i zjawisk fizycznych (K_U12)

Przedmioty wprowadzajace i wymagania wstepne

Metody numeryczne i MES,
mechanika

Szczegoty zajec i grup
Wykiad (30 godzin)
Literatura:
1. Tabatabaian M. Comsol for Engineers. Mercury Learning and Information 2014;
2. Pawel Wawrzynski. Podstawy sztucznej inteligencji. Oficyna Wydawnicza
3. Tadeusz Chmielewski,. Metoda przemieszczen i podstawy MES : obliczenia w Srodowisku MATLAB. Wydawnictwo Naukowe PWN SA,
2016.
4. Matyka M., Symulacje Komputerowe w Fizyce, Gliwice 2002;
5. King P. Andrew. Matlab programming for biomedical engineerings and scientists. Academic Press Elsevier 2023
6. Lee Huei-Huang. Programming and Engineering Computing with Matlab 2019. SDC Publications 2019.
7. Ward Cheney, David Kinkaid, Analiza numeryczna, WNT 2006.
8. Murray J.D. Wprowadzenie do biomatematyki. PWN 2006.
Efekty uczenia sie:
W1, W2
Metody i kryteria oceniania:
1 projekt zaliczeniowy oraz kolokwium sprawdzajgce wiedze:. Ocena koricowa Srednia ocen z projektu oraz z kolokwium, ktére majg takie
same wagi.
Kryteria dt oceny 5, 4, 3 oraz 2 zostang podane na zajeciach przy formutowaniu projektu a kolokwium zostanie ocenie wg:
60%-65% ocena 3
65%-75% ocena 3,5
75%-85% ocena 4
85%-95% ocena 4,5
95%-100% ocena 5
Zakres tematow zajeé:

W ramach przedmiotu studenci zapoznajg sie z podstawami modelowania zjawisk i proceséw przy wykorzystaniu narzedzi Srodowiska
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programu Matlab i COMSOL. Poznajg metody formutowania zagadnien z r6znych obszaréw, ilustrowane rozwigzaniami numerycznymi w
Srodowisku programu COMSOL.

Dotyczy to zagadnien zwigzanych z modelowania geometrii 2D i 3D. Modelowanie ruchu i deformaciji ciat. Modelowanie przeptywu
lepkiego ptynu. Modelowanie zjawisk zmiennych w czasie. Modelowanie przeptywu ciepta i masy. Metody postprocessingu. Metody
numerycznego wspomagania projektowania, analizy i symulacji.Wykorzystanie programu Comsol do modelowanie zjawisk
biomechanicznych. Metody symulacji zjawisk mechanicznych, problemy obliczeniowe w metodach siatkowych, zastosowanie mechaniki
komputerowej w biomimetyce i przemysle. Ponadto studenci poznajg takie zagadnienia jak:

Okreslenie roli modelowania komputerowego w praktyce przemystowej; Sformutowanie bilanse masy, pedu i energii w ujeciu 0D i 3D;
Charakterystyka wybranych metod symulacji zjawisk mechanicznych; Przedstawienie metod postprocessingu; Poréwnanie mozliwosci
modelowania wybranych zjawisk fizycznych w formie uproszczonej (OD, 1D,2D) w odniesieniu do rozwinietych modeli 3D;
Zaprezentowanie wybranych metod linearyzaciji modeli numerycznych; Problematyka obliczeniowa w metodach elementéw skoriczonych
(MES)

DomysS$iny typ protokotu zajeé:

Zaliczenie na ocene

Literatura uzupelniajaca

1. Moore H. Matlab for Engineers. Fifth edition. Pearson. 2018.

2. Datta A., Rakesh V. An Introduction to Modeling of Transport Processes. Camridge University Press 2010;

3. Zimmerman W. Multiphysics Modelling with Finite Element Methods. Word Scientific 2006;

4. Fournier R.L. Basic Transport Phenomena in Biomedical Engineering. Taylor & Francis. New York 2007.

5. Krzyzanowski P. Obliczenia inzynierskie i naukowe. PWN 2011.

6.G. Rakowski, Z. Kacprzyk, Metoda Elementéw Skoriczonych w Mechanice Konstrukgji, Oficyna Wydawnicza PW, Warszawa 2005
7. Golub G. H., Jeltsch R., Light W. A., Suli E., Numerical Mathematics and Scientific Computation, Oxford 2001;

8. Suresh K. Design Optimization using Matlab and Solidworks. Cambridge University Press 2021.

Metody dydaktyczne
wyktad monograficzny
wyktad w toku problemowym

Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene

Dane grup zajeciowych

Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:

dr inz. Katarzyna Kazimierska-Drobny

dr hab. inz. Rafat Andrzejczyk, prof. uczelni

Laboratorium (30 godzin)
Literatura:
1. Planchard, David C. Official guide to Certified SOLIDWORKS Associate Exams: CSWA, CSDA, CSWSA-FEA : SOLIDWORKS 2015 -

SOLIDWORKS 2017 : an authorized CSWA preparation exem guide with additional information on the CSDA and CSWSA-FEA exams /
David C. Planchard.

2. Waltham, MA SolidWorks® 2013 : SolidWorks Simulation / SolidWorks Corporation.

3. Paul M. Kurowski. Engineering analysis with SolidWorks simulation 2012.

4. Kapias, Krystian.SolidWorks 2001 Plus : podstawy / Krystian Kapias.Gliwice : "Helion", 2003.

5.Borowicz, Tadeusz. Metoda elementow skoriczonych : podstawy rozwigzywania konstrukeji pretowych : konspekt wyktadow i cwiczen.
Politechnika Swietokrzyska, 2000.

Efekty uczenia sie:

U1, U2

Metody i kryteria oceniania:

Ocena pracy samodzielnej na zajeciach oraz projekty zaliczeniowe .

Ocena koncowa to srednia ocen z projektow i aktywnosci na zajeciach.

Zakres tematOw zajec:

Programy MES — przeglad, zastosowania, ogolne wprowadzenie do instrukcji obstugi programéw komercyjnych,

-projektowanie elementéw ruchomych, analiza kolizji

-projektowanie elementéw mechanicznych, badanie ich wtasciwosci

-elementy projektowania form odlewniczych

- interpolacja. Aproksymacja. Ekstrapolacja. Catkowanie numeryczne,

-elementy projektowania w odniesieniu do druku 3D

-sposoby budowania modeli fizycznych i numerycznych proceséw deformaciji konstrukcji w SolidWorks . Modelowanie mechanizmy typu:
przektadnie, r6znego rodzaju tozyska, kota zebate, proste mechanizmy. Tworzenia elementéw animiacii i dokumentaciji 2D.

Domysiny typ protokotu zaje¢:

Zaliczenie na ocene

Literatura uzupelniajaca

1. Rafat Labudek. Kompendium SolidWorks. Wydawnictwo Helion 2022
2. Rakowski G., Kacprzyk Z., Metoda Elementéw Skoriczonych w Mechanice Konstrukgji, Oficyna Wydawnicza PW, Warszawa 2005
3. King P. Andrew. Matlab programming for biomedical engineerings and scientists. Academic Press Elsevier 2023

Metody dydaktyczne

¢wiczenia laboratoryjne
metody problemowe
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Metody dydaktyczne - inne

Prezentacja przykladu, objasnienie, praca samodzielna z komputerem w oparciu o instrukcje krok po kroku
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene

Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:

mgr inz. Andrzej Szczepanczyk
dr inz. Mateusz Wirwicki

Przynalezno$¢é do grup przedmiotéw w cyklach:
Opis grupy przedmiotéw

Cykl pocz. Cykl kon.
1 rok, 1 sem., mechatronika [SD] (SD-Mt-11) 2023z
Punkty przedmiotu w cyklach:
Mechatronika (SD-Mt)
Typ punktow Liczba Cykl pocz. Cykl kon.
Europejski System Transferu i Akumulacji Punktéw (ECTS) 4 2012L
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Planowanie i sterowanie produkcja w sSrodowisku SAP (e) (1300-Mt11PPSAP(e)-SD)
Nazwa w jezyku polskim:

Nazwa w jez. angielskim: SAP PRODUCTION PLANNING AND CONTROL (E)
Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI

Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr zimowy 2024/25
Koordynator przedmiotu cyklu: dr inz. Joanna Nowak

Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:
Zaliczenie na ocene

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ podstawowych

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Zaliczenie na ocene
Bilans pracy studenta

32h pracy w kontakcie + 37,5h pracy wtasnej=69,5h = 3 pkt ECTS
W kontakcie: 15W +15Lab+2h na zaliczenie=32h

Praca wtasna wynosi 37,5h i obejmuje:

- studiowanie literatury,

- analiza wybranych probleméw i opracowanie strategii dziatania z obszaru planowania i sterowania produkcja,
- przygotowanie si¢ do zaliczenia wyktadow i laboratoridw.

Efekty ksztatcenia modutu zajeé

WL1. Zna w stopniu podstawowym metody, techniki i narzedzia funkcjonowania systeméw klasy ERP w obszarze planowania i sterowania
produkcjg (K_WO01)

W?2. Zna w stopniu podstawowym metody, techniki i narzedzia zwigzane z przesytaniem, przechowywaniem i przetwarzaniem danych w
systemach klasy ERP w obszarze planowania i sterowania produkcjg (K_W03)

Wa3. Zna i rozumie zasady zarzadzania przedsiebiorstwem produkcyjnym w systemach klasy ERP, w celu zapewnienia nieprzerwanego i
bezpiecznego transferu informacji pomiedzy dziatami oraz w komunikacji z jednostkami zewnetrznymi, zwlaszcza w sytuacjach
kryzysowych (K_W13)

U1. Potrafi obstugiwac system informatyczny klasy ERP, w tym przeprowadzi¢ prostg analize z zakresu planowania produkcji:
pozyskiwania wybranych danych, konfiguracji produktu (danych podstawowych i rozszerzonych), zarzgdzania materiatami, wytwarzania,
planowania produkcji (K_U01)

K1. Ma swiadomos$¢ znaczenia zintegrowanych informatycznych systemoéw zarzadzania we wspotczesnych przedsiebiorstwach oraz
rozumie koniecznos¢ posiadania wiedzy menadzerskiej i inzynierskiej, zwtaszcza w pracy zespotowej (K_K03)

Szczegoty zaje€ i grup
Wyktad (15 godzin)
Literatura:
1. SAP Learning Hub Portal (https://learninghub.sap.com/)
2. SAP Best Practices Explorer (https://rapid.sap.com/bp/)
3.Thuczak A., S. Kauf, Logistyczna obstuga klienta, PWN, Warszawa 2018.
4. Banaszak Z., Klos S., Mleczko J., Zintegrowane systemy zarzgdzania, Polskie Wydawnictwo Ekonomiczne, Warszawa 2016
5. Pajak E., Zarzadzanie produkcja, PWN, Warszawa 2013
6. Missbach M., Anderson G., SAP w 24 godziny, Helion, 2016
7. Auksztol J., Balwierz P., Chomuszko M., SAP Zrozumie¢ system ERP, PWN,
Warszawa, 2013
8. https://www.all-for-one.pl/pl/poradnik/zarzadzanie-firmowymi-dokumentami-wintegracji-z-sap/

Efekty uczenia sie:

W1, W2, W3, K1

Metody i kryteria oceniania:

Kolokwium pisemne w formie testu zamknietego. Skala ocen:

ponizej 50% - niedostateczna
50-59% - dostateczna
60-69% - dostateczny plus
70-79% - dobry

80-89% - dobry plus
90-100% - bardzo dobry

USOS: Szczegoty przedmiotu: 1300-Mt1%-SD, w cyklu: 2024Z, jednostka dawcy: <brak>, grupa przedm.: <brak>
Strona 14 z 30 18.10.2024 11:37



Zakres tematow zajeé:

Zakres obejmuje:

1. Charakterystyka przedsiebiorstwa,

2. Charakterystyka systeméw produkcyjnych,
3. Typy planowania produkcji.

4. Planowanie produkcji w SAP - modut PP.
5. Sprzedaz i dystrybucja w SAP - modut SD.
7. Charakterystyka systeméw MRP i ERP.

8. Kolokwium zaliczeniowe.

Domysiny typ protokotu zaje¢:

Zaliczenie na ocene

Literatura uzupelniajaca

1. Galinska B., Gospodarka magazynowa, Difin, Warszawa 2020

2. Kauf S., Ptaczek E., Sadowski A., Szoltysek J., Twardg S., Vademecum Logistyki, Difin, Warszawa 2022

3. Szatkowski K., Przygotowanie produkcji, PWN, Warszawa 2008

4. Knosala R. i zesp6t, Komputerowe wspomaganie zarzadzania przedsiebiorstwem, Polskie Wydawnictwo Ekonomiczne, Warszawa

2007

5. Rojek I., Staszynski P., Sterowanie procesem produkcji przy uzyciu sieci neuronowych, red. Ryszard Knosala, Innowacje w
zarzgdzaniu i inzynierii produkcji, tom Il, Oficyna Wydawnicza Polskiego Towarzystwa Zarzgdzania Produkcja, rozdziat w monografii,

Opole 2016, 863-873

Metody dydaktyczne

metody dyskusyjne
wyktad kursowy

Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene

Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1
Prowadzacy grupy:

dr inz. Joanna Nowak

Laboratorium (30 godzin)

Literatura:

1. SAP Learning Hub Portal (https://learninghub.sap.com/)

2. SAP Best Practices Explorer (https://rapid.sap.com/bp/)

3. Bustawski A., Kulinska E., "Zarzadzanie procesem produkcji",
Difin, Warszawa, 2021

4. Banaszak Z., Klos S., Mleczko J., Zintegrowane systemy zarzgdzania, Polskie Wydawnictwo Ekonomiczne, Warszawa 2016

5. Pajak E., Zarzadzanie produkcja, PWN, Warszawa 2013
Efekty uczenia sie:

U1, K1

Metody i kryteria oceniania:

Ocena realizacji wybranych etapéw procedury z zakresu produkcji, sprzedazy i dystrybucji materiatow w systemie ERP wraz z

dotgczeniem
skrotowej instrukcji krok po kroku.

Na ocene sktadac sie bedzie:

1. poprawnos¢ i kompletnos$¢ przeprowadzonej procedury, (50%)

2. stopien zaawansowania/trudnosci planowanej procedury (15%),

3. jakos¢ opracowanej dokumentacji z przebiegu procesu planowania (35%).

Skala ocen:

ponizej 50% - niedostateczna
50-59% - dostateczna
60-69% - dostateczny plus
70-79% - dobry

80-89% - dobry plus
90-100% - bardzo dobry

Zakres tematéw zajec:
Elementy produkcji, sprzedaz i dystrybucja przy wykorzystaniu systemu SAP S4 HANA (S4H)

. Wprowadzenie: nawigacja w systemie S4 HANA

. Modut PP: wystawianie zapotrzebowan i zlecen produkcyjnych. Raporty obcigzen produkcyjnych
. Modut SD: tworzenie wyrobu gotowego do sprzedazy

. Modut SD: zapytanie ofertowe i zlecenie sprzedazy

. Modut SD: tworzenie i ksiegowanie dostawy wychodzacej

. Modut SD: faktury i zwroty (korekta faktury)

. Modut SD: konsygnacija u klienta

~NOoO O~ WNE
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Domys$iny typ protokotu zajeé:

Zaliczenie na ocene

Literatura uzupelniajaca

1. Galiriska B., Gospodarka magazynowa, Difin, Warszawa 2020

2. Kauf S., Placzek E., Sadowski A., Szoltysek J., Twardg S., Vademecum Logistyki, Difin, Warszawa 2022
3. Szatkowski K., Przygotowanie produkcji, PWN, Warszawa 2008

4. Knosala R. i zesp6t, Komputerowe wspomaganie zarzadzania przedsiebiorstwem, Polskie Wydawnictwo Ekonomiczne, Warszawa
2007

5. Rojek I., Staszynski P., Sterowanie procesem produkcji przy uzyciu sieci neuronowych, red. Ryszard Knosala, Innowacje w

zarzgdzaniu i inzynierii produkcji, tom Il, Oficyna Wydawnicza Polskiego Towarzystwa Zarzgdzania Produkcja, rozdziat w monografii,
Opole 2016, 863-873

Metody dydaktyczne
¢wiczenia laboratoryjne
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene
Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:
dr inz. Joanna Nowak

Przynalezno$¢é do grup przedmiotéw w cyklach:
Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz. Cykl kon.
1 rok, 1 sem., mechatronika [SD] (SD-Mt-11) 2023z

Punkty przedmiotu w cyklach:
Mechatronika (SD-Mt)
Typ punktow Liczba Cykl pocz. Cykl kon.
Europejski System Transferu i Akumulacji Punktow (ECTS) 3 20227
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Planowanie kariery zawodowej (1300-mt11PKZ-SD
Nazwa w jezyku polskim:
Nazwa w jez. angielskim: CAREER PLANNING

Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI
Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI
Cykl dydaktyczny: Semestr zimowy 2024/25
Koordynator przedmiotu cyklu: dr inz. Radostaw Drelich

dr hab. Renata Tomaszewska prof. uczelni

Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:
Zaliczenie

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ podstawowych

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysliny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Zaliczenie

Szczegoty zaje€ i grup

Szkolenie (5 godzin)
Literatura:
Grochowska Matgorzata - ,Moja przysztos¢ — moje decyzje”
Poradnik + zeszyt ¢wiczen dla miodziezy. OHP
Metody i kryteria oceniania:
Metody weryfikacji efektéw: test wiedzy (jednokrotnego wyboru) na platformie Moodle.

Kryteria weryfikacji efektow: punktowe. Student musi otrzymac minimum 6 na 10 mozliwych do zdobycia punktéw, by otrzymac zaliczenie
przedmiotu.

Od studenta wymaga sie zapoznania sie z dostepnymi materiatami na platformie Moodle i podej$cia do testu.

Zakres tematow zajeé:

Celem zajec¢ jest przygotowanie studenta do wejscia na rynek pracy, zapoznanie studenta z podstawowymi pojeciami zwigzanymi z
planowaniem Sciezki kariery zawodowej , wsparcie studenta w rozwoju umiejetnosci radzenia sobie na rynku pracy.

1. Wstep: przestawienie tematu, organizacji zajec.

2. Kariera, planowanie kariery zawodowej — definicje, teoria.

3. Poznaj samego siebie, samopoznanie, samoocena — zainteresowania, uzdolnienia, mocne strony, predyspozycje osobowosciowe,
ograniczenia.

. Cele — wyznaczanie celéw jako pierwszy i najwazniejszy etap planowania kariery zawodowe;j.

. Rynek pracy. Badanie rynku pracy i zapotrzebowania na specjalistéw — zrédfa informacji na temat ofert pracy i wymagan pracodawcow.
. Planowanie kariery krok po kroku.

. Dokumenty aplikacyjne.

. Metody poszukiwania pracy.

. Life long learning — uczenie sie przez cale zycie.

10. Praca z przekonaniami wspierajacymi i utrudniajacymi odnalezienie sie na rynku pracy.

Domys$iny typ protokotu zaje¢:

Zaliczenie

Literatura uzupelniajaca

©oo~NOOlA

Spencer Johnson — ,Kto zabrat m¢j ser”

Stephen Covey —,, 7 nawykéw skutecznego dziatania”

Marilee Adams — ,Myslenie pytaniami”

Kamila Rowiriska — ,Buduj swoje zycie odpowiedzialnie i zuchwale”
Dale Carnegie — ,Jak przestac sie martwic i zaczgc zy¢”

Simon Sinek — , Liderzy jedza na koricu”

Rynek pracy w Polsce i UE: https://eures.praca.gov.pl/
https://wuptorun.praca.gov.pl/informacja-lokalna-o-zawodach

Metody dydaktyczne
metody problemowe
wyktad kursowy

Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie
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Dane grup zajeciowych

Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:

dr hab. Renata Tomaszewska, prof. uczelni

Przynaleznos$¢ do grup przedmiotéw w cyklach:
Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz. Cykl kon.

1 rok, 1 sem., mechatronika [SD] (SD-Mt-11) 2022z
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Projektowanie mechatroniczne (e) (1300-Mt11PM(e)-SD
Nazwa w jezyku polskim:
Nazwa w jez. angielskim: MECHATRONIC DESIGNING

Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI

Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr zimowy 2024/25
Koordynator przedmiotu cyklu: prof. dr hab. inz. Mariusz Kaczmarek

dr hab. inz. Wiestaw Urbaniak prof. uczelni

Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:
Zaliczenie na ocene

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ podstawowych

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysliny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Zaliczenie na ocene
Bilans pracy studenta

W kontakcie 62 h (30 w +30 proj + 2 kol. zal) + praca wlasna studenta 38 h =100 h (4 pkt ECTS)
Efekty ksztatcenia modutu zajeé

W1. Student zna i rozumie strukture procesu projektowania, (K_WO01, K_W02)

W?2. Student zna zasady projektowania konstrukcji mechanicznych, elementéw elektroniki analogowe;j i cyfrowej, doboru uktadéw
sterowania i ich narzedzia programistyczne (K_WO01, K_W02)

U1. Student potrafi przygotowac prostg dokumentacje projektu. (K_U03)

U2. Student potrafi wykorzysta¢ wiedze z zakresu projektowania konstrukcji, sensoryki, napeddéw i sterowania w procesie projektowania,
(K_U06, K_U07, K_U08, K_U09)

U3. Student potrafi integrowa¢ sktadniki obiektu mechatronicznego, mysle¢ systemowo (K_U10)

Przedmioty wprowadzajace i wymagania wstepne
Mechanika, wytrzymato$¢ materiatéw, automatyka, elektronika - | stopien studiow.

Szczegoty zajec i grup
Wykiad (30 godzin)
Literatura:
1. J. Felis, H. Jaworski, J. Cieslik, Teoria maszyn i mechanizméw, Krakéw 2008,
2. J. Leyko Mechanika ogdlna, t. | (Statyka i kinematyka); t. Il (Dynamika), PWN, Warszawa (2002, 2006, 2011, 2012),
3. M. Gawrysiak, Mechatronika i projektowanie mechatroniczne, PB 1997 (w Internecie)
4. Rysunek techniczny maszynowy dla automatykéw i mechatronikdw, PWN 2022.
Efekty uczenia sie:
W1, W2
Metody i kryteria oceniania:
Kryteria oceny: Kolokwium pisemne, ocena aktywnosci podczas zaje¢; Ocena korncowa wg. kryterium:
od 90% do 100% - ocena 5,0
od 80% do 89% - ocena 4,5
od 70% do 79%. - ocena 4,0
od 60% do 69%. - ocena 3,5
od 50% do 59% - ocena 3,0
ponizej 50% - ocena 2,0
Zakres tematéw zajec:
Wprowadzenie do projektowania mechatronicznego. Omdéwienie podstawowych i zaawansowanych metod obliczeniowych konstrukcji
wykorzystywanych w projektowaniu wybranych podzespotéw mechatronicznych. Pasowanie wspdtpracujacych czesci maszyn. Zasady
projektowania czesci maszyn i ich potaczen. Dobdr sensoréw i aktuatorow. Urzadzenia sterujgce. Sygnaly i interfejsy. Narzedzia
programistyczne. Elementy prototypowania (druk 3D, projektowanie obwoddéw drukowanych).
DomysIny typ protokotu zaje¢:
Zaliczenie na ocene
Metody dydaktyczne

wyktad kursowy

wyktad w toku problemowym
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene
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Dane grup zajeciowych

Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:

prof. dr hab. inz. Mariusz Kaczmarek

dr hab. inz. Wiestaw Urbaniak, prof. uczelni

Laboratorium (30 godzin)

Literatura:

1. M.W. Szelerski, Praktyczne podstawy mechatroniki. 2022
2. Urzadzenia i systemy Mechatroniczne. WSiP 2009/ 2020

3. Sterowanie i automatyzacja procesow technologicznych i ukladéw mechatronicznych: uktady pneumatyczne i elektropneumatyczne ze
sterowaniem logicznym (PLC): praca zbiorowa pod red. Jerzego Swidra. Oprac: Andrzej Baier, Gabriel Kost, Jerzy Swider, Ryszard

Zdanowicz. Gliwice, Wydawnictwo Politechniki Slaskiej, 2012.

4. M. Gawrysiak: Mechatronika i projektowanie mechatroniczne. Biatystok, 1997.
Efekty uczenia sie:

U1, U2, U3

Metody i kryteria oceniania:

Metody i kryteria oceny: Ocena projektéw, ocena z przygotowania do zajec, aktywnosci podczas zajec; Ocena koricowa wg. kryterium:

od 90% do 100% - ocena 5,0

od 80% do 89% - ocena 4,5

od 70% do 79%. - ocena 4,0

od 60% do 69%. - ocena 3,5

od 50% do 59% - ocena 3,0

ponizej 50% - ocena 2,0

Zakres tematow zajec:

Realizacja semestralnych projektéw indywidualnych o charakterze koncepcyjnym uwzgledniajacych:
. Opis pomystu. Zatozenia projektowe.

. Przeglad gotowych rozwigzan.

. Schemat blokowy.

. Opis zasady dziatania.

. Spis elementdéw, cennik (EXCEL).

. Schematy szczegdtowe. Rysunki CAD.
. Instrukcja uzytkownika.

. Przypisyl/literatura

DomysS$Iny typ protokotu zaje¢:
Zaliczenie na ocene

Literatura uzupelniajaca

Dobrana w zaleznosci od tematu projektu.

O~NO A~ WNE

Metody dydaktyczne
zajecia realizowane innymi metodami
Metody dydaktyczne - inne
Prezentowanie i omawianie tematow i konsultacje realizji projektow.
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene
Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:
mgr inz. Andrzej Szczepanczyk

Przynalezno$¢ do grup przedmiotéw w cyklach:

Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz.

1 rok, 1 sem., mechatronika [SD] (SD-Mt-11) 2023z

Punkty przedmiotu w cyklach:
Mechatronika (SD-Mt)

Typ punktow Liczba Cykl pocz.

Europejski System Transferu i Akumulacji Punktéw (ECTS) 4 2022z

Cykl kon.

Cykl kon.
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Systemy wbudowane (1300-Mt11SW-SD)
Nazwa w jezyku polskim:
Nazwa w jez. angielskim:  BUILT-IN SYSTEMS

Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI

Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr zimowy 2024/25
Koordynator przedmiotu cyklu: dr Grzegorz Smigielski
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:

Egzamin

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ podstawowych

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Egzamin
Bilans pracy studenta

Bilans pracy studenta:
48 h w kontakcie + 38 h pracy wtasnej = 86 h pracy = 3 ECTS

W kontakcie:
15W + 30LAB + 3 h na zaliczenie = 48 h pracy

Praca wtasna 38 h obejmuije:
przygotowanie do zajec¢ laboratoryjnych
wykonanie sprawozdan

studiowanie literatury

przygotowanie do zaliczenia
przygotowanie do egzaminu

Efekty ksztatcenia modutu zajec

W1. Ma uporzadkowang wiedze w zakresie rodzajow, funkcjonalnosci, zastosowania i projektowania systeméw wbudowanych. (K_WO01)

W?2. Ma podstawowg wiedze w zakresie budowy i zasady dziatania mikrokontroleréw stosowanych w systemach wbudowanych oraz

protokotéw komunikacyjnych stosowanych w systemach wbudowanych. (K_W10)

U1. Potrafi integrowac wiedze z elektroniki, informatyki i automatyki przy rozwigzywaniu problemdéw i projektowaniu systemow

whbudowanych. (K_UQ07)

U2. Ma umiejetno$¢ budowy prostych systemoéw wbudowanych. Potrafi postuzy¢ sie wtasciwie dobranymi srodowiskami

programistycznymi, symulatorami stosowanymi w systemach wbudowanych. (K_U10, K_U17)

Przedmioty wprowadzajace i wymagania wstepne
podstawy elektrotechniki i elektroniki (1 stopien), wiedza z zakresu architektury komputerow
Szczegoly zajec€ i grup

Wykiad (15 godzin)
Literatura:

1. Goérecki P., "Mikrokontrolery dla poczatkujacych”, Wydawnictwo BTC, Warszawa 2006.

2. Francuz T. "Jezyk C dla mikrokontroleréw AVR. Od podstaw do zaawansowanych aplikacji", Helion, 2015.

3. Kardas M., Jezyk C : pasja programowania mikrokontrolerow 8-bitowych, Atnel, 2014
4. Kardas M., Mikrokontrolery AVR - jezyk C : podstawy programowania, Atnel, 2013

5. Brown G., Discovering the STM32 Microcontroller, Indiana University, 2016, dostepny online na stm.com
6. https://www.microchip.com

Efekty uczenia sie:

W1, W2

Metody i kryteria oceniania:

Egzamin ustny/pisemny, ocena wg kryterium kompletnosci i/lub poprawnosci odpowiedzi:
[50%, 60%] ocena 3

(60%, 70%)] ocena 3,5

(70%, 80%] ocena 4

(80%, 90%)] ocena 4,5

(90%, 100%] ocena 5
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Zakres tematow zajeé:

Systemy wbudowane - ogdine zagadnienia. Architektura mikroprocesora i mikrokontrolera: budowa mikroprocesora, budowa
mikrokontrolera i otoczenia mikrokontrolera na przyktadzie mikrokontrolera ATmega z rdzeniem AVR (porty GPIO, system przerwan,
liczniki/timery, przetworniki A/C, magistrale i protokoty komunikacyjne: 12C, SPI, USART). Asembler mikrokontroleréw AVR.
Programowanie w jezyku wysokiego poziomu (C/C++) — kompilacja i konsolidacja kodu. Elementy architektury mikrokontroleréw AVR
ATXMega oraz mikrokontroleréw z rdzeniem ARM.

Domys$Iny typ protokotu zaje¢:

Egzamin

Literatura uzupelniajaca

1. Baranowski R., Mikrokontrolery AVR ATmega w praktyce, BTC, Warszawa 2005.

2. Marwedel P., Embedded System Design, Kluwer Academic Publishers, Boston 2003; dostepna online: https://link.springer.com/book/
10.1007/978-3-030-60910-8

3. Paprocki K., Mikrokontrolery STM32 w praktyce, BTC, 2011

Metody dydaktyczne

wyktad konwersatoryjny
wyktad kursowy

Rygory zaliczenia zaje¢
egzamin

Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1
Prowadzacy grupy:

dr Grzegorz Smigielski

Laboratorium (30 godzin)
Literatura:

1. Goérecki P., "Mikrokontrolery dla poczatkujgcych”, Wydawnictwo BTC, Warszawa 2006.

2. Francuz T. "Jezyk C dla mikrokontroleréw AVR. Od podstaw do zaawansowanych aplikacji, Helion, 2015.
3. Kardas$ M., Mikrokontrolery AVR - jezyk C : podstawy programowania, Atnel, 2013

Efekty uczenia sie:

U1, U2

Metody i kryteria oceniania:

Ocena koncowa wyliczona jako $rednia ocen:

-ze sprawozdan (ocena koddéw) z waga 0,7,

-aktywnosci na zajeciach z waga 0,3.

Zakres tematow zajec:

Tworzenie prostych programéw w jezyku C dla mikrokontroleréw 8-bitowych z rdzeniem AVR. Programowanie portéw wejscia/wyjscia
(GPIO) mikrokontrolera. Programowanie i konfiguracja licznikéw/timeréw oraz systemu przerwan mikrokontrolera. Programowanie
przetwornika A/C. Peryferia mikrokontrolera — oprogramowanie klawiatury, wyswietlacza 7-segmentowego, wyswietlacza LCD.
Komunikacja miedzy systemami wbudowanymi — realizacja transmisji szeregowej UART.

Domys$Iny typ protokotu zaje¢:

Zaliczenie na ocene

Literatura uzupelniajaca

1. Baranowski R., Mikrokontrolery AVR ATmega w praktyce, BTC, Warszawa 2005.
2. Marwedel P., Embedded System Design, Kluwer Academic Publishers, Boston 2003; dostepna online: https://link.springer.com/book/
10.1007/978-3-030-60910-8

Metody dydaktyczne
¢wiczenia laboratoryjne
Metody dydaktyczne - inne
prezentacja przyktadu, objasnienie, prezentacja multimedialna, praca samodzielna z komputerem
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene
Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:
dr Grzegorz Smigielski

Przynaleznos$é do grup przedmiotéw w cyklach:
Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz. Cykl kon.

1 rok, 1 sem., mechatronika [SD] (SD-Mt-11) 2012L
Punkty przedmiotu w cyklach:
Mechatronika (SD-Mt)
Typ punktow Liczba Cykl pocz. Cykl kon.
Europejski System Transferu i Akumulacji Punktow (ECTS) 3 2012L
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Szkolenie antydyskryminacyjne (1300-Mt11SA-SD)
Nazwa w jezyku polskim:
Nazwa w jez. angielskim:  ANTI-DISCRIMINATION TRAINING

Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI
Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI
Cykl dydaktyczny: Semestr zimowy 2024/25
Koordynator przedmiotu cyklu: dr inz. Radostaw Drelich

dr hab. Renata Tomaszewska prof. uczelni

Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:
Zaliczenie

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ podstawowych

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysliny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Zaliczenie
Szczegoty zaje€ i grup
Szkolenie (1 godzin)
Literatura:

Aronson E., Wilson T.D., Alert R.M. (2012), Psychologia spoteczna. Serce i umyst, Zysk i S-ka Wydawnictwo s.c., Poznan

Crisp R.,J., Turner R.,N. (2020). Psychologia spoteczna. Wydawnictwo Naukowe PWN

Lesinska- Staszczuk M., Wasil J. (2016). (red.). Dyskryminacja. Przyczyny-przejawy-sposoby zapobiegania. Wydawnictwo UMCS.
Efekty uczenia sie:

W 1 Ma wiedze na temat dyskryminacji, zna rodzaje, akty prawne dotyczgce dyskryminacji oraz jak sobie z nig radzic.

U1. Posiada umiejetno$c¢ radzenia sobie z dyskryminacja.

K1 Reaguje w sytuacjach zagrozonych dyskryminacija.

Metody i kryteria oceniania:

Warunkiem zaliczenia jest obecno$¢ na szkoleniu. W sytuaciji, kiedy jest szkolenie zdalne zaliczenie otrzymujg studenci po wypeieniu
krotkiego testu.

Zakres tematéw zajec:

W ramach szkolenia poruszone sa tresci sposobu w jaki cztowiek rozumie Swiat spoteczny oraz co wplywa na jego Swiadomos$c¢
spoteczng. Zostaje wyttumaczone zjawisko dyskryminaciji, jej uwarunkowania, rodzaje oraz sposoby radzenia sobie.
. Czlowiek jako istota spoteczna

. Sposob interpretaciji Swiata spotecznego- czym jest oszczednos¢ poznawcza?

. Schematy poznawcze

. tancuch dyskryminacji

. Definicja dyskryminacji

. Prawo a dyskryminacja

. Rodzaje dyskryminacji

. Jak radzi¢ sobie z dyskryminacija

Domys$Iny typ protokotu zaje¢:

Zaliczenie

Literatura uzupelniajaca
Strack E. (2021). Dyskryminacja. Powiedz: stop! Wydawnictwo Adamada

oO~NOODAWNE

Metody dydaktyczne
wyktad konwersatoryjny
zajecia realizowane innymi metodami
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie
Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1
Prowadzacy grupy:
dr hab. Renata Tomaszewska, prof. uczelni

Przynalezno$é¢ do grup przedmiotéw w cyklach:
Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz. Cykl kon.

1 rok, 1 sem., mechatronika [SD] (SD-Mt-11) 2021z

USOS: Szczegoty przedmiotu: 1300-Mt1%-SD, w cyklu: 2024Z, jednostka dawcy: <brak>, grupa przedm.: <brak>
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Szkolenie BHP (1300-Mt11BHP-SD)
Nazwa w jezyku polskim:

Nazwa w jez. angielskim: OSH TRAINING

Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI

Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr zimowy 2024/25
Koordynator przedmiotu cyklu: dr Zbigniew Dziamski
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:

Zaliczenie

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki
Typ przedmiotu
modut zaje¢ podstawowych

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:

Zaliczenie
Bilans pracy studenta

szkolenie 4 godzinne
Szczegoty zajec i grup

Szkolenie (4 godzin)
Literatura:

-Horst W.M.,Ergonomia z elementami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia w pracy,Wprowadzenie, WPP,Poznan 2011
-Koradecka D.(red.)Bezpieczenstwo pracy i ergonomia T.1 i II,CIOP,W-wa 1999,

Raczkowski B.,BHP w praktyce,ODDK,Gdarsk 2017

Metody i kryteria oceniania:

obecnos$¢ na zajeciach oraz test jednokrotnego wyboru
Zakres tematow zaje¢:

regulacje prawne z zakresu bhp z uwzglednieniem przepiséw zwigzanych z wykonywana praca, zasady udzielania pomocy przed
Domysiny typ protokotu zaje¢:

Zaliczenie
Literatura uzupelniajaca

Wieczorek St.,Ergonomia, TARBONUS, Krakéw-Tarnobrzeg,2014
- Ustawa z dnia 26 czerwca 1974 r.Kodeks pracy(t.j.Dz.U. 2018)

Metody dydaktyczne
wyktad kursowy
wyktad w toku problemowym
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie
Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1
Prowadzacy grupy:
dr Zbigniew Dziamski

Przynaleznos$¢é do grup przedmiotéw w cyklach:
Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz. Cykl kon.
1 rok, 1 sem., mechatronika [SD] (SD-Mt-11) 2021z

USOS: Szczegoty przedmiotu: 1300-Mt1%-SD, w cyklu: 2024Z, jednostka dawcy: <brak>, grupa przedm.: <brak>
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Szkolenie biblioteczne (1300-Mt11SB-SD)
Nazwa w jezyku polskim:

Nazwa w jez. angielskim: LIBRARY TRAINING

Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI
Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI
Cykl dydaktyczny: Semestr zimowy 2024/25
Koordynator przedmiotu cyklu: dr inz. Radostaw Drelich

Joanna Kosmeja

Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:
Zaliczenie

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ podstawowych

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysliny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Zaliczenie

Bilans pracy studenta
szkolenie 45 minut

Szczegoty zaje€ i grup
Szkolenie (1 godzin)
Literatura:
Informacje ze strony Biblioteki: https://biblioteka.ukw.edu.pl/ (zwtaszcza zaktadka Ustugi).

Regulamin korzystania z Biblioteki Gtdwnej Uniwersytetu Kazimierza Wielkiego w Bydgoszczy ( zaktadka Wypozyczanie i zapisy)
Metody i kryteria oceniania:

Studenci uczestniczacy w zajeciach podpisuia sie na liScie obecnosci i na tej podstawie uzyskuia zaliczenie.

Zakres tematéw zajec:

Prezentacja + Wyktad :

1. Przedstawienie warunkdw i formy zaliczenia.

2. Dziatalnos$¢ Biblioteki - regulamin korzystania oraz zaprezentowanie poszczegolnych dziatéw dostepnych dla studentéw.
3. Omowienie funkcjonowania katalogu bibliotecznego (Horizon) :

- prezentacja metod efektywnego wyszukiwania: prostego i zaawansowanego (w tym: hasta przedmiotowe oraz stowa kluczowe),
- inne funkcje katalogu: konto czytelnika, zamodwienia magazynowe.

4. Zasady zamawiania i wypozyczania zbiorow.

5. Prezentacja oferty cyfrowe;j:

- zasoby w sieci UKW,

- zasoby w otwartym dostepie,

- bazy bibliograficzne.

6. Omowienie portali Legalis oraz Ibuk Libra.

7. Podsumowanie i odpowiedzi na pytania studentdw.

DomysIny typ protokotu zaje¢:

Zaliczenie

Literatura uzupelniajaca

Anna Matysek, Jacek Tomaszczyk, ,Cyfrowy warsztat humanisty”, Warszawa 2020

Metody dydaktyczne

metody pracy ze Zrodtami
wyktad kursowy
warsztaty
Metody dydaktyczne - inne
Wspdlne wyszukanie materiatow dydaktycznych w katalogu HORIZON oraz nauka odpowiedniego korzystania ze zrodel.
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie
Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:
Joanna Kosmeja

Przynaleznos¢ do grup przedmiotéw w cyklach:

USOS: Szczegoty przedmiotu: 1300-Mt1%-SD, w cyklu: 2024Z, jednostka dawcy: <brak>, grupa przedm.: <brak>
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Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz. Cykl kon.
1 rok, 1 sem., mechatronika [SD] (SD-Mt-11) 20217
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Szkolenie z praw i obowigazkow studenta (1300-Mt11SPiOS-SD)
Nazwa w jezyku polskim:

Nazwa w jez. angielskim:  TRAINING ON STUDENT RIGHTS AND RESPONSIBILITIES
Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI

Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr zimowy 2024/25
Koordynator przedmiotu cyklu: dr inz. Radostaw Drelich
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:

Zaliczenie

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ podstawowych

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:

Zaliczenie

Szczegoty zaje€ i grup
Szkolenie (2 godzin)
Literatura:

Ustawa Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce

Regulamin studidw

Szczegotowe przepisy okreslone wramachjednostek uczelni
Metody i kryteria oceniania:

zaliczenie na podstawie obecnosci
Zakres tematéw zajec:

Podstawowe informacje na temat uczelni, Najwazniejsze akty prawne okre$lajace prawa i obowigzki studenta, Nabycie praw studenta,
Opfaty za studia i ustugi edukacyjne, Legitymacja studencka, Znizki na przejazdy , Ubezpieczenie zdrowotne,

Regulamin Studiow

Swiadczenia dla studentow

DomysIny typ protokotu zaje¢:

Zaliczenie

Metody dydaktyczne

metody problemowe

wyktad kursowy
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie
Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:
dr inz. Radostaw Drelich

Przynaleznos$¢ do grup przedmiotéw w cyklach:
Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz. Cykl kon.
1 rok, 1 sem., mechatronika [SD] (SD-Mt-11) 20217

USOS: Szczegoty przedmiotu: 1300-Mt1%-SD, w cyklu: 2024Z, jednostka dawcy: <brak>, grupa przedm.: <brak>
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Teoria mechanizmow i dynamika maszyn (1300-Mt11TMiDM-SD)

Nazwa w jezyku polskim:

Nazwa w jez. angielskim: THEORY OF MECHANISMS AND MACHINERY DYNAMICS

Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI

Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr zimowy 2024/25
Koordynator przedmiotu cyklu: dr inz. Zuzanna Kunicka-Kowalska

Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:
Zaliczenie na ocene

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ podstawowych

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:

Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Zaliczenie na ocene
Bilans pracy studenta

32 h w kontakcie + 18 h pracy wiasnej = 50 h = 2 pkt ECTS
Godziny kontaktowe:
15 h - wyktad

15 h - laboratorium
2 h - zaliczenie

Praca wtasna:

wykonanie projektu, studia literaturowe, poszukiwanie rozwigzan koncepcyjnych
Efekty ksztatcenia modutu zajeé

W1 - Zna pofaczenia czesci mechanizméw i rozumie ich konsekwencje (K_WO05).

W?2 - Zna konsekwencje stopni swobody cztonéw w mechanizmie i jego ruchliwosci (K_WO05).

U1 - Potrafi wykonac¢ projekt mechanizmu wykonujgcego oczekiwane zadanie (K_U13).
U2 - Potrafi dobiera¢ parametry czton6w mechanizmu, optymalizujac jego prace (K_U13).

Przedmioty wprowadzajace i wymagania wstepne

Wymagana znajomos¢ podstawowych poje¢ Teorii Maszyn i Mechanizmow, wiasciwosci par kinematycznych, klasyfikacji mechanizmaow i
ich cech strukturalnych oraz znajomosci podstaw analizy kinematycznej mechanizmoéw. (wiedza z programu nauczania na kierunku "

mechatronika” | st.)

Szczegoty zajec i grup
Wyktad (15 godzin)

Literatura:
Przewtdcki J., Gorski J., Podstawy mechaniki budowli, Warszawa 2006
Misiak J., Zadania z Mechaniki Ogdlnej, czesc Il i lll, Warszawa 1994

Miszczak M., Nowakowski T., Zbiér Zadan z Teorii Mechanizméw, Warszawa 2010
Felis J., Jaworowski H., Cieslik J., Teoria maszyn i mechanizméw, Krakéw 2008
Efekty uczenia sie:

W1, W2

Metody i kryteria oceniania:

Kolokwium oceniane wg. kryteriow:

od 90% do 100% - ocena 5,0

od 80% do 89% - ocena 4,5

od 70% do 79%. - ocena 4,0

od 60% do 69%. - ocena 3,5

od 50% do 59% - ocena 3,0

ponizej 50% - ocena 2,0

Zakres tematow zajec:

Mechanizmy i mikromechanizmy jako uktady ogniw stuzgce do przenoszenia ruchu
w sposab Scisle okreslony. Krétkie repetytorium podstawowych pojec i zasad
analizy kinematycznej mechanizmdéw ptaskich. Maszyny i mikrourzadzenia jako
zespoty sprzezonych mechanizmoéw, stuzgce do wykonania pracy uzytecznej lub
przeksztalcania enerqii. Sity dziatajace na ogniwa mechanizméw i maszyn. Drgania.
Domys$iny typ protokotu zaje¢:

Zaliczenie na ocene

USOS: Szczegoty przedmiotu: 1300-Mt1%-SD, w cyklu: 2024Z, jednostka dawcy: <brak>, grupa przedm.: <brak>

Strona 28 z 30

18.10.2024 11:37



Dane grup zajeciowych

Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:

dr inz. Zuzanna Kunicka-Kowalska

Laboratorium (15 godzin)

Literatura:
Przewtocki J., Gorski J., Podstawy mechaniki budowli, Warszawa 2006
Misiak J., Zadania z Mechaniki Ogdlnej, cze$c¢ Il i lll, Warszawa 1994

Miszczak M., Nowakowski T., Zbiér Zadan z Teorii Mechanizméw, Warszawa 2010
Felis J., Jaworowski H., Cieslik J., Teoria maszyn i mechanizmdéw, Krakéw 2008
Efekty uczenia sie:

U1, U2

Metody i kryteria oceniania:

Student przygotowuje dwa projekty oceniane wg. kryteriéw:

od 90% do 100% - ocena 5,0

od 80% do 89% - ocena 4,5

od 70% do 79%. - ocena 4,0

od 60% do 69%. - ocena 3,5

od 50% do 59% - ocena 3,0

ponizej 50% - ocena 2,0

Ocena koncowa jest Srednia arytmetyczna ocen z projektow.
Zakres tematéw zajec:

Projektowanie wtasnych mechanizmoéw o okreslonej ruchliwosci, maszyn petnigcych zatozong funkcje z wykorzystaniem juz poznanych

narzedzi i metod.
DomysIny typ protokotu zajeé:
Zaliczenie na ocene

Dane grup zajeciowych

Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:

dr inz. Zuzanna Kunicka-Kowalska

Przynalezno$¢é do grup przedmiotéw w cyklach:

Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz.

1 rok, 1 sem., mechatronika [SD] (SD-Mt-11) 2012L

Punkty przedmiotu w cyklach:
Mechatronika (SD-Mt)

Typ punktow Liczba Cykl pocz.

Europejski System Transferu i Akumulacji Punktow (ECTS) 3 2012L

Cykl kon.

Cykl kon.
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Zajecia wprowadzajace - organizacja uczelni i etykieta akademicka (1300-Mt11ZW-SD)
Nazwa w jezyku polskim:

Nazwa w jez. angielskim: INTRODUCTORY CLASSES - ORGANISATION OF THE UNIVERSITY AND ACADEMIC

ETIQUETTE
Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujgca przedmiot: Kolegium IlI
Przedmiot dla jednostki: Kolegium IlI
Cykl dydaktyczny: Semestr zimowy 2024/25
Koordynator przedmiotu cyklu: dr inz. Radostaw Drelich
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:
Zaliczenie
Jezyk wyktadowy:
polski
Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ podstawowych

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Zaliczenie
Szczegoly zajec€ i grup
Wykiad (2 godzin)
Literatura:

regulamin studiéw, materialy internetowe.
Metody i kryteria oceniania:

Obecnos$€ na zajeciach stanowi podstawe zaliczenia
Zakres tematéw zajec:

Omoéwienie zakresu studiéw, organizacii pracy na Wydziale, etykiety akademickiej. Wspodtpraca z Biurem Obstugi Studenta.
DomysIny typ protokotu zaje¢:

Zaliczenie
Metody dydaktyczne

wyktad w toku problemowym

Metody dydaktyczne - inne
metody dyskusyjne
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie
Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:
dr inz. Radostaw Drelich

Przynalezno$¢é do grup przedmiotéw w cyklach:
Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz. Cykl kon.
1 rok, 1 sem., mechatronika [SD] (SD-Mt-11) 20217

USOS: Szczegoty przedmiotu: 1300-Mt1%-SD, w cyklu: 2024Z, jednostka dawcy: <brak>, grupa przedm.: <brak>
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Eksploatacja urzadzen mechatronicznych (e) (1300-Mt12EUM(e)-SD)
Nazwa w jezyku polskim:
Nazwa w jez. angielskim: EXPLOITATION OF MECHATRONIC DEVICES

Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI

Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr letni 2024/25

Koordynator przedmiotu cyklu: dr hab. inz. Rafat Andrzejczyk prof. uczelni

Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:
Zaliczenie na ocene

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ podstawowych

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Zaliczenie na ocene
Bilans pracy studenta

30 h w kontakcie+20 h praca wtasna=50 h=2 pkt ECTS
W kontakcie: 15W +15Lab

Praca wtasna wynosi 20h i obejmuje:

- studiowanie literatury,

- przygotowanie projektu z zakresu eksploatacji uktadéw mechatroniki,
- przygotowanie si¢ do zaliczenia i projektow

Efekty ksztatcenia modutu zajeé

W1. Student posiada wiedze teoretyczng z zakresu niezawodnosci i eksploatacji obiektow mechatronicznych [K_WO03]
W?2. Student zna istote proceséw zuzywania czesci maszyn oraz ma wiedze na temat ich utylizacji i recyklingu [K_WO03]

U1l. Student potrafi opracowac zasady eksploatacji, prewencji i diagnostyki maszyn i urzadzen [K_U11]
U2. Student potrafi oceni¢ wplyw ztozonosci konstrukcji na jej niezawodnos¢ oraz potrafi zidentyfikowac¢ przyczyny zuzycia czesci i
zespotow maszyn [K_U11]

Przedmioty wprowadzajace i wymagania wstepne
Student ma podstawowag wiedze z fizyki, matematyki, mechaniki, nauki o materiatach

Szczegoty zajec i grup
Wyktad (15 godzin)
Literatura:
1. T. Glinka. Eksploatacja i diagnostyka maszyn elektrycznych i transformatoréw. Wydawnictwo Naukowe PWN, 2019.
2. J. Strojny. Bezpieczenstwo eksploatacji urzadzen, instalaciji i sieci elektroenergetycznych. Krakéw ; Tarnobrzeg : Tarbonus, 2015.
3. S. Legutko, Podstawy eksploatacji maszyn, Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej, 1999.
4. B. Zéktowski, Podstawy diagnostyki maszyn, ATR Bydgoszcz, 1996.
5. Opracowanie zbiorowe, Poradnik mechanika, Wydawnictwo REA-SJ. sp. z 0.0., 2014
Efekty uczenia sie:
W1, W2
Metody i kryteria oceniania:
kolokwium pisemne:
ocena wg kryterium:
60%-65% ocena 3
65%-75% ocena 3,5
75%-85% ocena 4
85%-95% ocena 4,5
95%-100% ocena 5
Zakres tematow zajec:

Nosniki informacji o stanie elementdw i zespotéw urzadzer mechatronicznych. Monitorowanie i automatyczna ochrona urzadzen
mechatronicznych, przykltady automatycznej ochrony. Rozwdj systeméw diagnostycznych FDD do wykrywania uszkodzen (ang.
FaultDetection and Diagnosissystems). Podstawowe modele uszkodzen: uszkodzenia addytywne i uszkodzenia multiplikatywne. Zjawiska
tarcia w elementach urzgdzerh mechatronicznych. Rodzaje uszkodzen elementdw urzgdzen mechatronicznych: nagte, kumulowane i
przerywane. Przyktady modeli uszkodzen elementéw urzgdzen mechatronicznych: sensoréw, elementéw wykonawczych, elektrycznych
potaczen

kablowych i rurociggéw. Formy diagnozowania urzadzenn mechatronicznych, modele diagnostyczne, metody organizacji procesu
diagnostycznego. Metody diagnostyki analitycznej: analiza drzewa zdarzen i analiza drzewa uszkodzen. Liniowe modele proceséw
dynamicznych. System remontéw na podstawie diagnozowania urzgdzen mechatronicznych

USOS: Szczegoty przedmiotu: 1300-Mt1%-SD, w cyklu: 2024L, jednostka dawcy: <brak>, grupa przedm.: <brak>
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DomysIny typ protokotu zajeé:
Zaliczenie na ocene
Literatura uzupelniajaca

1. Praca zbiorowa pod red. J. Migalskiego, Poradnik inzyniera niezawodnosci, ART. Bydgoszcz, ZETOM, Warszawa 1992.
2. E. Macha, A. Niestony, Niezawodno$¢ systemdw mechatronicznych, Oficyna Wydawnicza Politechniki Opolskiej 2010.

Metody dydaktyczne

wyktad kursowy
wyktad monograficzny

Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene

Dane grup zajeciowych

Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:

dr hab. inz. Rafat Andrzejczyk, prof. uczelni

Laboratorium (15 godzin)

Literatura:

Literatura:

1. T. Glinka. Eksploatacja i diagnostyka maszyn elektrycznych i transformatoréw. Wydawnictwo Naukowe PWN, 2019.

2. J. Strojny. Bezpieczenstwo eksploatacji urzadzen, instalacji i sieci elektroenergetycznych. Krakéw ; Tarnobrzeg : Tarbonus, 2015.
3. S. Legutko, Podstawy eksploatacji maszyn, Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej, 1999.

4. B. Zé6ktowski, Podstawy diagnostyki maszyn, ATR Bydgoszcz, 1996.

5. Opracowanie zbiorowe, Poradnik mechanika, Wydawnictwo REA-SJ. sp. z 0.0., 2014

Efekty uczenia sie:

U1, U2

Metody i kryteria oceniania:

Na koniec Srednia ocen z projektéw indywidualny, praca na zajeciach

Wszystkie wagi sg jednakowe .

Zaliczenie projektdw wg punktacii:

ocena wg kryterium:

60%-65% ocena 3

65%-75% ocena 3,5

75%-85% ocena 4

85%-95% ocena 4,5

95%-100% ocena 5

Zakres tematow zajeé:

Zjawiska tarcia w elementach urzadzen mechatronicznych. Rodzaje uszkodzen elementéw urzadzen mechatronicznych: nagte,
kumulowane i przerywane. Przyktady modeli uszkodzen elementéw urzadzen mechatronicznych: sensoréw, elementéw wykonawczych,
elektrycznych potaczen

kablowych i rurociggéw. Formy diagnozowania urzgdzen mechatronicznych, modele diagnostyczne, metody organizacji procesu
diagnostycznego. Metody diagnostyki analitycznej: analiza drzewa zdarzen i analiza drzewa uszkodzeh. Liniowe modele proceséw
dynamicznych. System remontéw na podstawie diagnozowania urzadzen mechatronicznych

Domys$iny typ protokotu zaje¢:

Zaliczenie na ocene

Literatura uzupelniajaca

1. Praca zbiorowa pod red. J. Migalskiego, Poradnik inzyniera niezawodnosci, ART. Bydgoszcz, ZETOM, Warszawa 1992.
2. E. Macha, A. Niestony, Niezawodno$¢ systeméw mechatronicznych, Oficyna Wydawnicza Politechniki Opolskiej 2010.

Metody dydaktyczne
¢wiczenia konwersatoryjne
¢wiczenia laboratoryjne
metody pracy ze zZrodtami
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene

Dane grup zajeciowych

Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:

dr hab. inz. Rafat Andrzejczyk, prof. uczelni

Przynalezno$¢é do grup przedmiotéw w cyklach:
Opis grupy przedmiotow Cykl pocz. Cykl kon.

1 rok, 2 sem., mechatronika: projektowanie mechatroniczne i technologie 3D [SD] (SD-Mt-mT-12) 2023L

Punkty przedmiotu w cyklach:

USOS: Szczegoty przedmiotu: 1300-Mt1%-SD, w cyklu: 2024L, jednostka dawcy: <brak>, grupa przedm.: <brak>
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<bez przypisanego programu>
Typ punktow Liczba Cykl pocz. Cykl kon.
Europejski System Transferu i Akumulacji Punktéw (ECTS) 2 2019L
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Internet rzeczy w sterowaniu maszyn i procesow (e) (1300-Mt12IRSMP(e)-SD
Nazwa w jezyku polskim:
Nazwa w jez. angielskim:  INTERNET OF THINGS IN THE CONTROL OF MACHINES AND PROCESSES (E

Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI
Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr letni 2024/25
Koordynator przedmiotu cyklu: dr Piotr Kotlarz

Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:
Zaliczenie na ocene

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ podstawowych

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Zaliczenie na ocene
Bilans pracy studenta

32 h pracy w kontakcie + 12,5 h pracy wlasnej = 44,5 h = 2 pkt ECTS
W kontakcie: 15W + 15Lab = 30 h + 2h zaliczenie laboratorium

Praca wtasna wynosi 12,5h i obejmuje:

- studiowanie materiatow

- przygotowanie sie do zaliczenia

- przygotowanie do realizacji laboratoriow

Efekty ksztatcenia modutu zajeé

W1. ma wiedze w zakresie mechatronicznych uktadow sterowania (K_WO08)

W2. potrafi zastosowac wiedze z zakresu systeméw wbudowanych (K_W10)

Wa3. zna zaawansowane metody i narzedzia informatyczne oraz ich zastosowania, w tym wiedze z zakresu komunikacji cztowiek-
komputer (K_W11)

U1 potrafi - integrowac wiedze z: elektroniki, informatyki, automatyki , stosujgc podejscie systemowe (K_UQ7),

U2 potrafi projektowac i budowac proste systemy mechatroniczne (K_U10),

U3 potrafi wykorzysta¢ zaawansowane narzedzia informatyczne do budowy interfejséw uzytkownika oraz programowania systemow
mobilnych, (K_U18)

K1 rozumie dynamike zmian charakterystyczng na nowoczesnych technologii w tym dla mechatroniki (K_K01)
Przedmioty wprowadzajace i wymagania wstepne
Znajomos¢ pdst. programowania strukturalnego oraz systeméw wbudowanych

Szczegoty zajec i grup
Wykiad (15 godzin)
Literatura:
Nodemcu - Arduino i ESP8266 (poradnik i szczegoly) - https://github.com/esp8266/Arduino

Wprowadzenie do Arduino / Massimo Banzi, Michael Shiloh ; przektad: Maria Chaniewska, Marek Wiodarz. Autor: Banzi, Massimo
Warszawa : APN Promise, 2022.

Efekty uczenia sie:

W1, W2, W3

Metody i kryteria oceniania:

Systematyczna realizacja miniprojektow.

Do zdobycia 5 ptk. Punktowana skuteczno$c¢ realizacji zadania oraz jako$¢ kodu.

>2 p - dst

>3 p-db

>4 p - dbd

Zakres tematow zaje¢:

Przedmiot "Internet rzeczy w sterowaniu maszyn i proceséw" koncentruje sie na zastosowaniach nowoczesnych technologii w
mechatronice, ze szczegdlnym uwzglednieniem systeméw wbudowanych oraz komunikacji sieciowej. W ramach zaje¢ studenci poznajg
zastosowania protokotu miedzy innymi HTTP w kontekscie sterowania elementami wykonawczymi oraz akwizycji danych. Naucza sie
takze wizualizacji danych na interfejsach cztowiek-komputer, w tym na ekranach dotykowych. Zajecia obejmujg prace z platforma
ESP8266, a takze wykorzystanie technologii chmurowych i manipulatoréw GamePad. Studenci zdobedg wiedze z zakresu systemow
wbudowanych, projektowania systemow mechatronicznych oraz zaawansowanych metod informatycznych.

1 Protokét HTTP - zastosowanie do sterowania elementami wykonawczymi i akwizycji danych pomiarowych
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2 Prezentacja/wizualizacja danych pomiarowych — interfejs cztowiek-komputer (ekran LCD oraz interfejs dotykowy)

3 Platforma z rodziny systeméw wbudowanych — ESP 8266, komunikacja z wybranymi elementami elektronicznymi (LCD, HC-SR04,
servo, silnik dc)

4 Sieci ip w sterowanie maszyn i procesow

5 Technologia chmury jako platforma komunikacji i wymiany danych dla systemow mechatronicznych

6 Zastosowania manipulatorow typu GamePad do sterowanie uktadami mechatronicznymi

(Koleinos¢ realizacii zaagadnien moze ulec zmianie. ze wzaledu na postepv studentéw).
DomysIny typ protokotu zajeé:

Zaliczenie na ocene
Literatura uzupelniajaca

Internet rzeczy / Marcin Sikorski ; redakcja naukowa Adam Roman. Autor: Sikorski, Marcin. Warszawa : Wydawnictwo Naukowe PWN,
2020.

Metody dydaktyczne
metody problemowe

wyktad w toku problemowym
wyktad konwersatoryjny

Metody dydaktyczne - inne

Wyktad z pokazem, projektowa praca studentéw.
Rygory zaliczenia zaje¢

zaliczenie na ocene

Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1
Prowadzacy grupy:

dr Piotr Kotlarz

Laboratorium (30 godzin)
Literatura:

Nodemcu - Arduino i ESP8266 (poradnik i szczeg6ty) - https://github.com/esp8266/Arduino

Wprowadzenie do Arduino / Massimo Banzi, Michael Shiloh ; przektad: Maria Chaniewska, Marek Wtodarz. Autor: Banzi, Massimo
Warszawa : APN Promise, 2022.

Efekty uczenia sie:

U1, U2, U3, K1

Metody i kryteria oceniania:

Systematyczna realizacja miniprojektow.

Do zdobycia 5 ptk. Punktowana skutecznos¢ realizacji zadania oraz jakos¢ kodu.

>2 p - dst

>3 p-db

>4 p - dbd

Zakres tematow zajec:

Laboratoria "Internet rzeczy w sterowaniu maszyn i procesow" majg na celu praktyczne zastosowanie nowoczesnych technologii w
mechatronice. Studenci zdobeda umiejetnosci tworzenia aplikacji Windows oraz projektowania graficznych interfejséw uzytkownika (GUI).
Naucza sie pracy z bazami danych i komunikacji SQL, wykorzystujac modelowanie danych oraz platforme mapowania obiektowo-
relacyjnego Entity Framework. Zajecia obejmuja takze projektowanie fizycznych interfejséw uzytkownika z uzyciem platformy Arduino, z
integracjg rozwigzan bazodanowych. Uczestnicy rozwing zdolno$ci do budowy prostych systeméw mechatronicznych oraz
zaawansowanych narzedzi informatycznych.

Wprowadzenie do tworzenia aplikacji Windows Forms - zastosowania w sterowaniu

Model bazy danych i praca z bazg w praktyce — komunikacja SQL - zastosowania w akwizycji danych
Projektowanie i budowa graficznych interfejséw uzytkownika — GUI

Obiektowo-relacyjna platforma mapowania - Entity Framework

Projektowanie i budowa fizycznych interfejséw uzytkownika — Arduino

Rozwigzania bazodanowe z Arduino

(Kolejnos¢ realizaciji zagadnienh moze ulec zmianie, ze wzgledu na postepy studentéw).
DomysIny typ protokotu zajeé:

Zaliczenie na ocene

Literatura uzupelniajaca

Internet rzeczy / Marcin Sikorski ; redakcja naukowa Adam Roman. Autor: Sikorski, Marcin. Warszawa : Wydawnictwo Naukowe PWN,
2020.

Metody dydaktyczne
metody aktywizujgce
warsztaty
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Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene
Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1
Prowadzacy grupy:
mgr inz. Olga Matolepsza

Przynalezno$¢ do grup przedmiotéw w cyklach:

Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz.

1 rok, 2 sem., mechatronika: projektowanie mechatroniczne i technologie 3D [SD] (SD-Mt-mT-12) 2023L

Punkty przedmiotu w cyklach:
Mechatronika (SD-Mt)

Typ punktow Liczba Cykl pocz.

Europejski System Transferu i Akumulacji Punktéw (ECTS) 3 2022L

Cykl kon.

Cykl kon.
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Napedy i sterowanie urzadzen mechatronicznych(e) (1300-Mt12NSUM(e)-SD)
Nazwa w jezyku polskim:
Nazwa w jez. angielskim: DRIVE SYSTEMS AND STEERING OF MECHATRONIC DEVICES

Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI
Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr letni 2024/25
Koordynator przedmiotu cyklu: dr Grzegorz Smigielski
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:

Egzamin

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ podstawowych

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Egzamin
Bilans pracy studenta

Bilans pracy studenta:
33 h w kontakcie + 13 h pracy wiasnej = 46 h pracy = 2 ECTS

W kontakcie:

15W + 15LAB + 3 h na zaliczenie = 33 h pracy
Praca wtasna 13 h obejmuje:

przygotowanie raportu z zaje¢

studiowanie literatury

przygotowanie do egzaminu

Efekty ksztatcenia modutu zajeé

W1. Zna podstawowe rozwigzania konstrukcyjne stosowanych w uktadach napedowych silnikéw elektrycznych pradu statego i
przemiennego oraz sposoby ich sterowania. (K_WO01, KW_08)

W2. Zna wiasnosci podstawowych typow silnikéw elektrycznych. (K_WO01)

Wa3. Ma podstawowg wiedze w zakresie modelowania uktaddw sterujgcych stosowanych w napedach mechatronicznych. (K_WO01,
K_W08)

U1. Potrafi zaprojektowac uktad napedowy zgodnie z przyjetymi zatozeniami. (K_U10, K_U15)

U2. Potrafi pozyskiwac informacje z literatury, dokumentacji technicznej i innych zrddet niezbedne do zaprojektowania uktadu
napedowego. (K_U10, K_U15)

U3. Potrafi zidentyfikowac oraz sformutowac specyfikacje podstawowych elementéw automatyki i regulacji w systemach
mechatronicznych. (K_U10, K_U15)

Przedmioty wprowadzajace i wymagania wstepne
podstawy elektrotechniki i elektroniki (I stopien), podstawy automatyki (I stopien)

Szczegoty zajec i grup
Wyktad (15 godzin)
Literatura:
1. J. Przepidrkowski, Silniki elektryczne w praktyce elektronika, BTC, 2007
2. J. Mazurek, H. Vogt, W. Zydanowicz, Podstawy automatyki, OWPW, 2004
3. A. Urbaniak, Podstawy automatyki, wyd. Polit. Pozn., 2001
4. A. Plamitzer, Maszyny elektryczne, WNT, 1982
Efekty uczenia sie:
W1, W2, W3
Metody i kryteria oceniania:
Egzamin pisemny lub ustny, ocena wg kryterium poprawnosci i kompletnosci odpowiedzi:
[50%, 60%] ocena 3
(60%, 70%)] ocena 3,5
(70%, 80%)] ocena 4
(80%, 90%] ocena 4,5
(90%, 100%] ocena 5
Zakres tematéw zajec:
Podstawy teoretyczne dziatania silnikéw elektrycznych. Wielko$ci charakteryzujace prace silnikbw elektrycznych. Silniki pradu statego: z
magnesem trwatym, szeregowe, szeregowo-bocznikowe, bocznikowe — budowa, zasada dziatania, charakterystyki mechaniczne i
elektryczne. Silniki BLDC. Sterowanie kierunkiem obrotéw oraz predkosciag obrotowg silnikéw DC. Silniki skokowe — budowa, sposéb
sterowania. Sterowniki silnikdw skokowych. Uktady mocy. Silniki prgdu zmiennego: synchroniczne i asynchroniczne — budowa,
charakterystyki mechaniczne i elektryczne. Sterowanie kierunkiem obrotéw oraz predkoscig obrotowg silnikéw AC. Przemienniki
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czestotliwosci — budowa i rodzaje. Uktady sterowania i regulacji. Uktady napedowe. Wykorzystanie uktadéw napedowych w procesach

technoloaicznvch na przvkitadzie rozdrabniania. Modelowanie, svmulacia i wervfikacia uktadu mechatroniczneao.
DomysIiny typ protokotu zaje¢:

Egzamin
Literatura uzupelniajaca

1. J. Kosmol, Serwonapedy obrabiarek sterowanych numerycznie, WNT, 1998

2. T. Ortowska-Kowalska, Bezczujnikowe uktady napedowe z silnikami indukcyjnymi, Oficyna Wyd. Pol. Wroctawskiej, 2003

3. G. Sieklucki, Automatyka napedu, wyd. AGH, 2009
4. Automatyka, podzespoly, aplikacje — miesiecznik

Metody dydaktyczne

wyktad kursowy
wyktad w toku problemowym

Rygory zaliczenia zaje¢
egzamin

Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1
Prowadzacy grupy:

dr Grzegorz Smigielski

Laboratorium (15 godzin)

Literatura:

1. J. Przepidrkowski, Silniki elektryczne w praktyce elektronika, BTC, 2007
2. A. Plamitzer, Maszyny elektryczne, WNT, 1982

3. D. Meeker. (2010, October). Finite Element Method Magnetics Version 4.2 User's Manual .
Efekty uczenia sie:

U1, U2, U3

Metody i kryteria oceniania:

Ocena konicowa wyliczona jako Srednia ocen:

-z raportu z waga 0,7,

-aktywnosci na zajeciach z waga 0,3.

Zakres tematéw zajec:

Wprowadzenie do zagadnienh obstugi oprogramowania typu EDA (Electronic Design Automation), pozwalajgcego na wykonanie analiz
magnetostatycznych, elektrostatycznych, wibroakustycznych, termicznych maszyn i silnikdw elektrycznych. Automatyczne przygotowanie
geometrii wybranego silnika elektrycznego w programie typu EDA. Projektowanie przyktadowego silnika. Analiza wptywu parametrow

geometrycznych na charakterystyke magnetostatyczng. Analiza wplywu parametréw materiatowych na charakterystyke

magnetostatyczng. Wyznaczanie charakterystyki momentu od potozenia rotora w oprogramowaniu typy EDA. Wplyw uzwojenia na

charakterystyki silnika. Modelowanie uktadéw sterowania silnikiem.
DomysS$iny typ protokotu zajeé:

Zaliczenie na ocene

Literatura uzupelniajaca

1. R. Szeremeta, T. Tomaszewska, Maszyny i urzadzenia elektryczne, wyd. WSP, 1997
2. S. Duer, Maszyny elektryczne - cz. 1 laboratorium, wyd. Polit. Koszal., 2021

Metody dydaktyczne
¢wiczenia laboratoryjne
Metody dydaktyczne - inne
praca z komputerem
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene
Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:
dr inz. Sebastian Kula

Przynalezno$¢ do grup przedmiotéw w cyklach:

Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz.

1 rok, 2 sem., mechatronika: projektowanie mechatroniczne i technologie 3D [SD] (SD-Mt-mT-12) 2023L

Punkty przedmiotu w cyklach:
<bez przypisanego programu>

Typ punktéw Liczba Cykl pocz.

Europejski System Transferu i Akumulacji Punktéw (ECTS) 2 2019L

Cykl kon.

Cykl kon.
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Przetwarzanie obrazéw (1300-Mt12P0O-SD)
Nazwa w jezyku polskim:
Nazwa w jez. angielskim: IMAGE PROCESSING

Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI

Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr letni 2024/25

Koordynator przedmiotu cyklu: dr hab. inz. Michat Pakuta prof. uczelni

Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:
Zaliczenie na ocene

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ podstawowych

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Zaliczenie na ocene
Bilans pracy studenta

15W + 15Lab + 15 studia literaturowe + 15 przygotowanie do laboratorium + 30 przygotowanie sie do zaliczenia = 90 godz. pracy = 3
ECTS

Efekty ksztatcenia modutu zajeé

WL1. Zna podstawy teoretyczne akwizycji i przetwarzania i analizy obrazéw cyfro-wych (K_W12)
W?2. Zna podstawowe modele kolorow (K_W12)

Wa3. Zna podstawowe metody filtracji obra-zéw, segmentacji (K_W12)

WA4. Zna podstawowe metody rozpoznawania obrazu a takze metody morfologiczne (K_W12)

U1. Student potrafi dobra¢ odpowiednie narzedzia do prawidtowej rejestracji obrazu cyfrowego (K_U19)

U2. Potrafi zaimplementowac algorytm pro-stego przetwarzania obrazu cyfrowego (np. filtrowania) i jego analizy (np. okreslania koloru,
pola, ksztaltu)

(K_U19)

U3. Potrafi pracowa¢ indywidualnie i w zespole (K_U19)

Przedmioty wprowadzajace i wymagania wstepne
Podstawy Programowania, Analiza Matematyczna, Matematyka Dyskretna

Szczegoty zajec i grup
Wyktad (15 godzin)
Literatura:
1. Wrébel Z. Goprowski R. Praktyka przetwarzania obrazéw z zadaniami w programie Matlab, Akademicka Oficyna Wydawnicza Elit,
Warszawa 2008
2. Tadeusiewicz, R., Korohoda, P., Komputerowa analiza i przetwarzanie obrazéw, Wyd. Postepu Telekom., Krakdw 1997, (ksigzka w
formacie pdf dostepna pod adresem http://winntbg.bg.agh.edu.pl/skrypty2/0098/index.php
3. Choras, R. Komputerowa wizja. Metody interpretaciji i identyfikacji obiektéw. EXIT, Warszawa 2006.
4. Rafael C. Gonzalez, Richard E. Woods
Digital Image Processing, Third Edition, MedData Interactive
ksigzka w pdf dostepna pod adresem
https://dl.ebooksworld.ir/motoman/Digital.Image.Processing.3rd.Edition.www.EBooksWorld.ir.pdf

5. Andrzej Materka, Pawet Strumitto Wstep do komputerowej analizy obrazéw, Politechnika £6dzka,
ksigzka w pdf dostepna jest bezptatnie pod adresem
https://www.researchgate.net/publication/256079247_Wstep_do_komputerowej_analizy_obrazow

lub udostepniana jest przez prowadzacego zajecia w formie elektronicznej

Efekty uczenia sie:

W1, W2, W3, W4

Metody i kryteria oceniania:

Ocena ha podstawie aktywnosci podczas zajec¢

Zakres tematéw zajec:

1. Obraz cyfrowy, jego pozyskiwanie. Elementarne operacje: arytmetyczne i nieliniowe.

2. Histogram obrazu: definicja i podstawowe przeksztatcenia, wyréwnanie i normalizacja histo-gramu. Parametry statystyczno-
histogramowe obrazu cyfrowego: warto$¢ oczekiwana, warian-cja, skosnosc¢, wspotczynnik koncentracji, energia, entropia.

3. Przetwarzanie obrazéw kolorowych: definicje, wkasnosci i konwersje przestrzeni kolorow w formacie RGB, HSV, HSL, CMY, CMYK,
YbCr, NTSC, podstawowe transformacije koloréw.
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4. Segmentacja obrazu: metody segmentacji globalnej i lokalne;.

5. Liniowe filtry cyfrowe: definicje i wtasnoéci, filtry dolnoprzepustowe i gérnoprzepustowe.

6. Nieliniowe filtry cyfrowe: definicje i wkasnosci, filtry logiczne, specjalne, medianowe, nielinio-wy gradient i filtr Laplace’a.

7. Filtracja obrazu cyfrowego w dziedzinie czestotliwosci: dyskretna transformacja Fouriera (DFT).

8. Algorytmy wykrywania krawedzi: oparte na operatorze Gaussa — laplasjan Gaussowski (LoG), réznica Gausséw (DoG), algorytm
Canny’ego.

9. Detekcja ksztattu w obrazach — obiektéw statycznych.

10. Podstawowe operacje morfologiczne w obrazach binarnych: dylatacja, erozja, otwarcie, do-mkniecie, transformacja ‘chybi - trafi’,
morfologiczna rekonstrukcja obrazu

11. Rozpnoznawanie obrazu

DomysIny typ protokotu zaje¢:

Zaliczenie na ocene

Metody dydaktyczne

wyktad kursowy

Metody dydaktyczne - inne
Wyktad, Prezentacja Multimedialna

Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene

Dane grup zajeciowych

Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:

dr hab. inz. Michal Pakuta, prof. uczelni

Laboratorium (15 godzin)

Literatura:

1. Tadeusiewicz, R., Korohoda, P., Komputerowa analiza i przetwarzanie obrazéw, Wydawnictwo Postepu Telekomunikacji, Krakow
1997, (ksigzka w formacie pdf dostepna pod adresem http://winntbg.bg.agh.edu.pl/skrypty2/0098/index.php

2. Wrébel Z. Goprowski R. Praktyka przetwarzania obrazéw z zadaniami w programie Matlab, Akademicka Oficyna Wydawnicza Elit,
Warszawa 2008

3. Cytowski J., Gielecki J., Gola A., Cyfrowe przetwarzanie obrazéw medycznych. Algorytmy. Technologie. Zastosowania, EXIT,
Warszawa 2008

4. Rafael C. Gonzalez, Richard E. Woods

Digital Image Processing, Third Edition, MedData Interactive

ksigzka w pdf dostepna pod adresem
https://dl.ebooksworld.irymotoman/Digital.Image.Processing.3rd.Edition.www.EBooksWorld.ir.pdf

5. Andrzej Materka, Pawet Strumitto Wstep do komputerowej analizy obrazéw, Politechnika tddzka,
ksiazka w pdf dostepna jest bezptatnie pod adresem
https://www.researchgate.net/publication/256079247_Wstep_do_komputerowej_analizy_obrazow

lub udostepniana jest przez prowadzacego zajecia w formie elektronicznej

Efekty uczenia sie:

U1, U2, U3

Metody i kryteria oceniania:

prezentacja, aktywno$¢ na zajeciach,

Ocena na podstawie zrealizowanych zadan na kolejnych zajeciach

Kryteria oceniania:

od 90% do 100% - ocena 5,0

od 80% do 89% - ocena 4,5

od 70% do 79%. -ocena 4,0

od 60% do 69%. - ocena 3,5

ponizej 50% - ocena 2,0

Zakres tematéw zajec:

W czeéci laboratoryjnej studenci realizujg praktyczne zagadnienie z obszaru rozpoznawania obra-zow.

Implementacja algorytméw stuzacych do przetwarzania i analizy obrazéw z wykorzystaniem biblio-teki przetwarzania obrazéw (Image
Processing Toolbox) srodowiska obliczeniowego MATLAB oraz narzedzi i bibliotek Srodowiska CUDA. W szczegolnosci wykonywane sa
przeksztatcenia kon-tekstowe na obrazach cyfrowych. Przeprowadzana jest filtracja liniowa oraz nieliniowa w dziedzinie przestrzennej.
Studenci wykonuja réwniez przeksztalcenia wykrywania krawedzi oraz przeksztatce-nia morfologiczne w tym erozji i dylataciji.
Studenci stosujg FFT przy przetwarzaniu obrazéw poprzez wykorzystanie Srodowiska oblicze-niowego MATLAB i narzedzi CUDA.
DomysS$iny typ protokotu zajeé:

Zaliczenie na ocene

Metody dydaktyczne

¢wiczenia laboratoryjne
Metody dydaktyczne - inne

prezentacja przyktadu, objasnienie, praca samodzielna na stanowisku komputerowym, praca samodzielna przy tworze-niu kodu w
Srodowisku obliczeniowym MATLAB
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Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene
Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1
Prowadzacy grupy:
dr hab. inz. Rafat Andrzejczyk, prof. uczelni
Przynalezno$¢ do grup przedmiotéw w cyklach:
Opis grupy przedmiotéw
1 rok, 2 sem., mechatronika, spec: mechatronika przemystowa i produkcyjna [SD] (SD-Mt-mP-12)
1 rok, 2 sem., mechatronika: projektowanie mechatroniczne i technologie 3D [SD] (SD-Mt-mT-12)
Punkty przedmiotu w cyklach:
<bez przypisanego programu>
Typ punktow
Europejski System Transferu i Akumulacji Punktow (ECTS) 2

Cykl pocz.

2017z
2022L

Liczba Cykl pocz.

2019L

Cykl kon.

Cykl kon.
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Roboty i manipulatory (e) (1300-Mt12RiM(e)-SD
Nazwa w jezyku polskim:
Nazwa w jez. angielskim: ROBOTS AND MANIPULATORS

Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI
Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr letni 2024/25
Koordynator przedmiotu cyklu: dr inz. Maciej Janiec
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:

Egzamin

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ do wyboru

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Egzamin
Bilans pracy studenta

45 h w kontakcie+ 10 h praca wlasna=55 h=2 pkt ECTS
W kontakcie: 15W +30Lab

Praca wtasna wynosi 10 h i obejmuje:

- studiowanie literatury,

- przygotowanie projektow

- przygotowanie sie do egzaminu i projektéw

Efekty ksztatcenia modutu zajeé

W1. Student ma wiedze na temat budowy, roli i zasad dziatania podstawowych zespotéw konstrukcyjnych manipulatora i uktadu
sterowania robota przemystowego i jego wyposazenia techniczno-technologicznego [K_W13]

W?2. Student zna znaczenia i role wyboru odpowiednich instrukcji programowania dla okreslonego zadania w zakresie programowania,
sterowania i eksploatacji robotéw przemystowych [K_W11]

Wa3. Student zna zasady doboru i konfiguracji podstawowych systeméw sterowania stosowanych w automatyce i robotyce [K_W13]

U1. Potrafi budowac i analizowa¢ modele uktadow i systeméw z zakresu zwigzanego z systemami sterowania i automatyka [K_U09]
U2. Student posiada umiejetnosci w zakresie modelowania oraz projektowania profesjonalnych systeméw automatyki i robotyki [K_U09]

K1. Studenci potrafi wspotpracowac w grupie, wyraza¢ swojg ocene i uzasadniac jg, postepowac zgodnie z zasadami etyki [K_K02]
Przedmioty wprowadzajace i wymagania wstepne
podstawy robotyki oraz programowania

Szczegoty zajec i grup
Wykiad (15 godzin)
Literatura:
1. Wojciech Kaczmarek, Jarostaw Panasiuk, Szymon Borys, Robert Dyczkowski, Michat Siwek. Robotyzacja i automatyzacja : Przemyst
4.0. Wydawnictwo Naukowe PWN, 2023.
2. Krzysztof Koztowski, Piotr Dutkiewicz, Waldemar Wréblewski. Modelowanie i sterowanie robotow. Wydawnictwo Naukowe PWN, 2012,
3. Wojciech Kaczmarek, Jarostaw Panasiuk, Szymon Borys. Srodowiska programowania robotéw. Wydawnictwo Naukowe PWN, cop.
2017.
4. Wojciech Kaczmarek, Jarostaw Panasiuk. Programowanie robotéw przemystowych. Wydawnictwo Naukowe PWN, cop. 2017.
5. Cameron Hughes, Tracey Hughes. Programowanie robotéw : sterowanie pracg robotéw autonomicznych. Wydawnictwo Helion,
copyright © 2017.
6. John J. Craig. Wprowadzenie do robotyki. mechanika i sterowanie. Wydawnictwa Naukowo-Techniczne, 1993.
7. Tadeusz Szkodny. Podstawy robotyki. Wydawnictwo Politechniki Slaskiej, 2012.
8. Ryszard Zdanowicz. Podstawy robotyki. Wydawnictwo Politechniki Slaskiej, 2012.
9. Woijciech J. Klimasara, Zbigniew Pilat. Podstawy automatyki i robotyki. Wydawnictwa Szkolne i Pedagogiczne, 2006.
Efekty uczenia sie:
W1, W2, W3
Metody i kryteria oceniania:
Egzamin pisemny:
ocena wg kryterium:
60%-65% ocena 3
65%-75% ocena 3,5
75%-85% ocena 4
85%-95% ocena 4,5
95%-100% ocena 5
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Zakres tematow zajeé:

Wprowadzenie do podstaw fizycznych manipulatoréw uniwersalnych w zastosowaniach do sterowania robotami (joystick wieloosiowy,
pady uniwersalne analogowe i cyfrowe, aparatury RC), Budowa interfejséw graficzne sterowania robotéw, srodowisko Windows, Budowa
interfejséw graficzne sterowania robotéw, Srodowisko Android, Projektowania i budowa prototypéw robotéw, zastosowania modelowania
3D i druku 3D, Budowa sieciowych interfejséw komunikacyjnych na potrzeby sterowania robotami (wifi, Internet, bluetooth, NFC) ,
Zastosowanie modutdéw nawigacyjnych (GPS, akcelerometr, kompas elektroniczny, bariery podczerwienie, czujniki linii) w sterowaniu
robotami autonomicznymi, Zaawansowane metody modelowania CAD

DomysIny typ protokotu zajeé:

Egzamin

Literatura uzupelniajaca

1. Journal of Automation, Mobile Robotics and Intelligent Systems / Industrial Research Institute for Automation and Measurements PIAP.
Warsaw : Industrial Research Institute for Automation and Measurements PIAP, 2007-.

2. Karl Williams. Insectronics : build your own walking robot.

New York [etc.] : McGraw-Hill, cop. 2003.

3. David R. Shircliff. Build a remote-controlled robot

New York : McGraw-Hill, 2002.

4. Karl Williams. Build your own humanoid robot

New York : McGraw-Hill, 2004.

5. Brad Graham. Build your own all-terrain robot

New York : McGraw-Hill, 2004.

6. Joseph L. Jones. Robot programming : a practical guide to behavior-based robotics / ; robotic simulator by Daniel Roth.
New York [etc.] : McGraw-Hill, cop. 2004.

Metody dydaktyczne

wyktad konwersatoryjny
wyktad kursowy

wyktad monograficzny
wyktad w toku problemowym

Rygory zaliczenia zaje¢
egzamin

Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1
Prowadzacy grupy:

dr inz. Maciej Janiec

Laboratorium (30 godzin)

Literatura:

1. Wojciech Kaczmarek, Jarostaw Panasiuk, Szymon Borys, Robert Dyczkowski, Michat Siwek. Robotyzacja i automatyzacja : Przemyst
4.0. Wydawnictwo Naukowe PWN, 2023.

2. Krzysztof Koztowski, Piotr Dutkiewicz, Waldemar Wréblewski. Modelowanie i sterowanie robotow. Wydawnictwo Naukowe PWN, 2012.
3. Wojciech Kaczmarek, Jarostaw Panasiuk, Szymon Borys. Srodowiska programowania robotéw. Wydawnictwo Naukowe PWN, cop.
2017.

4. Wojciech Kaczmarek, Jarostaw Panasiuk. Programowanie robotéw przemystowych. Wydawnictwo Naukowe PWN, cop. 2017.

5. Cameron Hughes, Tracey Hughes. Programowanie robotéw : sterowanie pracg robotéw autonomicznych. Wydawnictwo Helion,
copyright © 2017.

6. pod red. Jana Zurka. Podstawy robotyzaciji : laboratorium. Wydaw. Politechniki Poznanskiej, 2004.

7. John J. Craig. Wprowadzenie do robotyki. mechanika i sterowanie. Wydawnictwa Naukowo-Techniczne, 1993.

8. Tadeusz Szkodny. Podstawy robotyki. Wydawnictwo Politechniki Slaskiej, 2012.

9. Ryszard Zdanowicz. Podstawy robotyki. Wydawnictwo Politechniki Slaskiej, 2012.

10. Woijciech J. Klimasara, Zbigniew Pilat. Podstawy automatyki i robotyki. Wydawnictwa Szkolne i Pedagogiczne, 2006.

Efekty uczenia sie:

U1, U2, K1

Metody i kryteria oceniania:

Na koniec Srednia ocen z projektéw indywidualnych i grupowych, praca na zajeciach

Wszystkie wagi sg jednakowe .

Zaliczenie projektow wg punktacii:

ocena wg kryterium:

60%-65% ocena 3

65%-75% ocena 3,5

75%-85% ocena 4

85%-95% ocena 4,5

95%-100% ocena 5

Zakres tematéw zajec:

Budowa interfejsow graficzne sterowania robotéw, srodowisko Windows, Budowa interfejsow graficzne sterowania robotéw, srodowisko
Android, Projektowania i budowa prototypdw robotéw, zastosowania modelowania 3D i druku 3D, Budowa sieciowych interfejsow
komunikacyjnych na potrzeby sterowania robotami (wifi, Internet, bluetooth, NFC) , Zastosowanie modutéw nawigacyjnych (GPS,
Domys$Iny typ protokotu zaje¢:

Zaliczenie na ocene
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Literatura uzupelniajaca

1. Journal of Automation, Mobile Robotics and Intelligent Systems / Industrial Research Institute for Automation and Measurements PIAP.
Warsaw : Industrial Research Institute for Automation and Measurements PIAP, 2007-.
2. Karl Williams. Insectronics : build your own walking robot.

New York [etc.] : McGraw-Hill, cop. 2003.

3. David R. Shircliff. Build a remote-controlled robot

New York : McGraw-Hill, 2002.

4. Karl Williams. Build your own humanoid robot

New York : McGraw-Hill, 2004.

5. Brad Graham. Build your own all-terrain robot

New York : McGraw-Hill, 2004.

6. Joseph L. Jones. Robot programming : a practical guide to behavior-based robotics / ; robotic simulator by Daniel Roth.
New York [etc.] : McGraw-Hill, cop. 2004.

Metody dydaktyczne

¢wiczenia laboratoryjne

warsztaty

metody problemowe

metody kooperatywne

metody aktywizujgce

Metody dydaktyczne - inne

programowanie robotéw na wyposazeniu laboratorium robotyki

Rygory zaliczenia zaje¢

zaliczenie na ocene

Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1
Prowadzacy grupy:
Jakub Lewandowski
Michat Rosiak
Przynalezno$¢ do grup przedmiotéw w cyklach:
Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz. Cykl kon.
1 rok, 2 sem., mechatronika: projektowanie mechatroniczne i technologie 3D [SD] (SD-Mt-mT-12) 2023L
Punkty przedmiotu w cyklach:
<bez przypisanego programu>
Typ punktow Liczba Cykl pocz. Cykl kon.
Europejski System Transferu i Akumulacji Punktéw (ECTS) 3 2022L
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Specjalnosciowa pracownia dyplomowa (1300-Mt12SPD-SD
Nazwa w jezyku polskim:
Nazwa w jez. angielskim:  SPECIALISED DIPLOMA LABORATORY

Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI

Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr letni 2024/25

Koordynator przedmiotu cyklu: dr hab. inz. Grzegorz Domek prof. uczelni

Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:
Zaliczenie na ocene

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki
Typ przedmiotu
modut zaje¢ do wyboru

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Zaliczenie na ocene

Bilans pracy studenta

15 seminarium + 45 pracy wiasnej = 60 godz. pracy = 2 ECTS
Godziny kontaktowe 15 h seminarium

Praca wtasna 45 h obejmuje:
-realizacja zadan zwigzanych z tematem pracy dyplomowej
- przygotowywanie prezentacji

Efekty ksztatcenia modutu zajeé

U1. Ma umiejetno$ci prezentowania wynikow pracy wiasnej, formutowac plan, redagowac prace i postugiwac sie jezykiem technicznym
wiasciwym dla pojec¢ i terminologii mechatronicznej (K_U04, K_U03).

U2. Potrafi przygotowac prezentacje poswiecong wynikom zrealizowanego zadania inzynierskiego (K_U04).

U3. Potrafi wykorzystywac nabyta wiedze, pracowac indywidualnie oraz wspétdziata¢ i pracowac w zespole (K_W13, K_U02, K_U20).
U4. Potrafi uzupehiac i doskonali¢ nabytg wiedze i umiejetnosci w celu podnoszenia kompetencji zawodowych (K_U01).

K1. Potrafi korzystac z literatury i doskonali¢ nabyte kompetencje zawodowe i spoteczne (K_UO01).

K2. Potrafi promowac i przekazywac spoteczenstwu zdobytg wiedze inzynierska z zakresu mechatroniki i innych aspektéw dziatalno$ci
(K_K02).

Szczegoly zajec€ i grup
Laboratorium (15 godzin)
Literatura:
1. Pulto A., Prace magisterskie i licencjackie. Wskazowki dla studentéw, Warszawa 2004.
2. Korczynski M. Metodyka eksperymentu. — Warszawa: WNT, 2006..
3. Maciej Rozpondek, Andrzej Wycislik. Seminarium dyplomowe: praca dyplomowa magisterska i inzynierska : pierwsza praca - know
how. Wydawnictwo Politechniki Slaskiej, 2007.
4. Gianfranco Gambarelli, Zbigniew tucki. Praca dyplomowa i doktorska. zdobycie promotora, pisanie na komputerze, opracowanie
redakcyjne, prezentowanie, publikowanie. CeDeWu, 2015.
Efekty uczenia sie:
U1, U2, U3, U4, K1, K2
Metody i kryteria oceniania:
Opracowanie celu, podstawowych zatozen oraz zakresu realizowanej pracy dyplomowej. Przygotowanie karty tematu pracy dyplomowe;.
Wygtoszenie referatu prezentujgcego realizowany temat pracy dyplomowej.
Zakres tematéw zajec:
1. Zagadnienia organizacji zaje¢ dydaktycznych oraz metody i kryteria oceny studentéw. Ogdlna charakterystyka przedmiotu. Cel i zakres
przedmiotu. Oczekiwane efekty ksztatcenia: wiedza i umiejetnosci. Ogolne wymagania do pracy magisterskiej i podstawowe wytyczne.
2. Technika pisania pracy naukowej. Formutowania tematu pracy. Sposoby poszukiwania literatury i Zrédet danych do pracy. Napisanie
wstepu.
3.Formutowanie celu badan, probleméw badawczych, wnioskéw i tez naukowych.
4. Opracowanie wynikOw badan i ich analiza. Przygotowanie prezentacji i prezentowanie wynikdw prac.
5. Prezentacja rozdziatéw pracy wraz z ich przyjeciem i zaakceptowaniem.
Domys$Iny typ protokotu zaje¢:
Zaliczenie na ocene
Literatura uzupelniajaca

1. Gianfranco Gambarelli, Zbigniew tucki.Praca dyplomowa: zdobycie promotora, pisanie na komputerze, opracowanie redakcyjne,
prezentowanie, publikowanie . Wydawnictwa AGH, 2011.

2. Tomasz Przechlewski. Praca magisterska i dyplomowa z programem LaTex : jak szybko tworzy¢ profesjonalnie wygladajgce
dokumenty. Wolters Kluwer Polska, 2011.
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Metody dydaktyczne

metody pracy ze zrodtami

metody problemowe

metody proseminaryjne

metody seminaryjne

Rygory zaliczenia zaje¢

zaliczenie
Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1
Prowadzacy grupy:
dr hab. inz. Grzegorz Domek, prof. uczelni

Przynaleznos$é do grup przedmiotéw w cyklach:

Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz.

1 rok, 2 sem., mechatronika: projektowanie mechatroniczne i technologie 3D [SD] (SD-Mt-mT-12) 2022L

Punkty przedmiotu w cyklach:
<bez przypisanego programu>

Typ punktow Liczba Cykl pocz.

Europejski System Transferu i Akumulacji Punktéw (ECTS) 4 2019L

Cykl kon.

Cykl kon.
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Systemy mechatroniczne (e) (1300-Mt12SM(e)-SD
Nazwa w jezyku polskim:
Nazwa w jez. angielskim: MECHATRONIC SYSTEMS

Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI

Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr letni 2024/25

Koordynator przedmiotu cyklu: dr hab. inz. Jacek Jackiewicz prof. uczelni
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:

Egzamin

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ podstawowych

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:

Egzamin
Bilans pracy studenta

Liczba godzin dydaktycznych i formy zajec¢ (w trybie stacjonarnym): 15W / 15L
Liczba punktéw ECTS: 2 punkty, w tym

» wyklady i zajecia teoretyczne: 1 pkt

« zajecia o charakterze praktycznym: 1 pkt

ZAJECIA KONTAKTOWE

wyktad: 15

laboratorium: 15

razem zajecia kontaktowe (godziny): 30
ECTS - zajecia kontaktowe: 1 pkt

PRACA SAMODZIELNA

przygotowanie do egzaminu semestralnego: 5

samodzielne studiowanie tematyki zajec: 5

przygotowanie do ¢wiczen laboratoryjnych i sprawdzianéw: 6
przygotowanie sprawozdan, projektow, prac pisemnych, itp.: 6
samodzielne przeprowadzenie symulacji komputerowych: 3
razem praca samodzielna (godziny): 25

ECTS - praca samodzielna: 1 pkt

Razem godziny zaje¢ kontaktowych i pracy samodzielnej: 55
Efekty ksztatcenia modutu zajeé

W1: Student zna oparte na modelach koncepcyjnych projektowanie systeméw mechatronicznych automatyzacji proceséw (K_W02).

W?2: Student ma wiedze odnosnie budowy systemu urzgdzen mechatronicznych za posrednictwem sieci komunikacyjnej umozliwiajgcej
akwizycje i przesytanie danych przy uwzglednieniu ograniczen jej wydajnosci (K_W02).

Wa3: Student jest obeznany ze sposobami kojarzenia metod kontroli regulacyjnej niskiego poziomu z funkcjami kontroli nadzorczej
wysokiego poziomu (K_WO02).

U1: Student potrafi sformutowac¢ model koncepcyjny pojedynczej maszyny o napedzie elektrycznym z wieloma zmiennymi, a nastepnie
przeprowadzi¢ jego analize oraz weryfikacje przez audyt (K_U10).

U2: Student umie zaprojektowac na podstawie zbudowanego modelu koncepcyjnego osprzet sterowniczy wraz z jego oprogramowaniem
dla prostych urzgdzen mechatronicznych automatyzacji wybranych proceséw produkcyjnych (K_U10).

U3: Student jest zdolny do dokonania doboru magistrali komunikacyjnej oraz do jej konfiguracji dla wybranych systemow
mechatronicznych (K_U01).

U4: Student umie dobierac elektryczne napedy ustawcze (w tym silniki elektryczne), wraz z elementami instalacji elektrycznej oraz
elektrycznymi urzadzeniami uruchamiajgcymi sterowanymi modutami logicznymi (K_U06).

U5: Student potrafi dokona¢ doboru i kalibracji urzadzen do pomiaru i wykrywania zmiennych procesowych, a takze pozyskiwania danych
z interfejsu komputerowego (K_U03, K_U06).

U6: Student umie zaprojektowac system monitorowania prostego procesu produkcyjnego wraz z nadzorem eksperckim ftagodzacym
nastepstwa potencjalnych awarii (K_U10).

Przedmioty wprowadzajace i wymagania wstepne

Znajomos¢ podstaw projektowania ukladéw mechanicznych, elektrycznych i elementarna wiedza na temat metod przetwarzania
informaciji.
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Szczegoly zaje€ i grup
Wyktad (15 godzin)
Literatura:
1. M. Olszewski (red.): Urzadzenia i systemy mechatroniczne - Cz. 1. Wydawnictwo REA Warszawa 2009.
2. M. Olszewski (red.): Urzadzenia i systemy mechatroniczne - Cz. 2. Wydawnictwo REA Warszawa 2009.
3. A. Czemplik: Modele dynamiki uktadow fizycznych dla inzynieréw: zasady i przyktady konstrukcji modeli dynamicznych obiektéw
automatyki. Wydawnictwa Naukowo-Techniczne Warszawa 2008.
4. G. Haberle, H. Haberle, R. Kilgus, R. Krall, W. Réhrer, B. Schiemann, S. Schmitt, M. Schulthei3, H. Tapken, T. Urian: Poradnik
mechatronika. REA-SJ Konstancin--Jeziorna 2015.
5. B. Heimann, W. Gerth, K. Popp: Mechatronika: komponenty, metody, przyktady. M. Gawrysiak (przekt. z jez. niemieckiego).
Wydawnictwo Naukowe PWN Warszawa 2013.
Efekty uczenia sie:
W1: Student zna oparte na modelach koncepcyjnych projektowanie systeméw mechatronicznych automatyzacji proceséw (K_W02).
W?2: Student ma wiedze odnosnie budowy systemu urzadzen mechatronicznych za posrednictwem sieci komunikacyjnej umozliwiajacej
akwizycje i przesylanie danych przy uwzglednieniu ograniczen jej wydajnosci (K_WO02).
Wa3: Student jest obeznany ze sposobami kojarzenia metod kontroli regulacyjnej niskiego poziomu z funkcjami kontroli nadzorczej
wysokiego poziomu (K WO02).
Metody i kryteria oceniania:
Egzamin pisemny lub ustny z pytaniami otwartymi obejmujacy tresci wyktadéw i ¢wiczen.

Kryteria oceniania:
ndst: < 50%

dst: 50% - 60%

dst plus: 60% - 70%
db: 70% - 80%

db plus: 80% - 90%
bdb: > 90%

Ocena koncowa uwzglednia réwniez zebrane przez studenta w trakcie semestru punkty i jego uczestnictwo w wyktadach.
Zakres tematow zajec:

. Wprowadzenie do systeméw mechatronicznych i automatyzacji procesow,
. Modelowanie i dobor elektrycznych napeddw ustawczych,

. Projektowanie sterownika logicznego,

. Monitorowanie procesu, wykrywanie btedow i diagnoza,

. Modelowanie i dobdr elementéw do wykrywania i pozyskiwania danych,

. System transmisji danych.

Domysiny typ protokotu zaje¢:

Egzamin

Literatura uzupelniajaca

1. R.H. Bishop (red.): The Mechatronics Handbook. CRC Press, 2002.

2. Hughes C.: Programowanie robotéw : sterowanie praca robotéw autonomicznych. Wydawnictwo Helion, Gliwice 2017.

3. R. Iserman: Mechatronic Systems: Fundamentals. Springer 2003.

4. Jarzebowska E.: Dynamika i sterowanie uktadami mechanicznymi : pojazdy kotowe i podwodne, bezzatlogowe obiekty latajace, satelity
i manipulatory kosmiczne. PWN, Warszawa 2021.

5. M. Petko: Wybrane metody projektowania mechatronicznego. Wyd. Nauk. Inst. Technologii Eksploatacji Krakéw Radom 2008.

OO WNE

Metody dydaktyczne
wyktad konwersatoryjny
wyktad kursowy

Metody dydaktyczne - inne
Wyktady wspierane prezentacjami multimedialnymi

Rygory zaliczenia zaje¢
egzamin

Dane grup zajeciowych

Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:

dr hab. inz. Jacek Jackiewicz, prof. uczelni

Laboratorium (15 godzin)

Literatura:

1. M. Olszewski (red.): Urzadzenia i systemy mechatroniczne - Cz. 1. Wydawnictwo REA Warszawa 2009.

2. M. Olszewski (red.): Urzadzenia i systemy mechatroniczne - Cz. 2. Wydawnictwo REA Warszawa 2009.

3. A. Czemplik: Modele dynamiki uktadéw fizycznych dla inzynieréw: zasady i przyktady konstrukcji modeli dynamicznych obiektéw
automatyki. Wydawnictwa Naukowo-Techniczne Warszawa 2008.

4. G. Haberle, H. Haberle, R. Kilgus, R. Krall, W. Réhrer, B. Schiemann, S. Schmitt, M. Schulthei3, H. Tapken, T. Urian: Poradnik
mechatronika. REA-SJ Konstancin--Jeziorna 2015.

5. B. Heimann, W. Gerth, K. Popp: Mechatronika: komponenty, metody, przyktady. M. Gawrysiak (przekt. z jez. niemieckiego).
Wydawnictwo Naukowe PWN Warszawa 2013.

Efekty uczenia sie:

U1: Student potrafi sformutowa¢ model koncepcyjny pojedynczej maszyny o napedzie elektrycznym z wieloma zmiennymi, a nastepnie
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przeprowadzi¢ jego analize oraz weryfikacje przez audyt (K_U10).

U2: Student umie zaprojektowac na podstawie zbudowanego modelu koncepcyjnego osprzet sterowniczy wraz z jego oprogramowaniem
dla prostych urzgdzen mechatronicznych automatyzacji wybranych proceséw produkcyjnych (K_U10).

U3: Student jest zdolny do dokonania doboru magistrali komunikacyjnej oraz do jej konfiguracji dla wybranych systemow
mechatronicznych (K_UO01).

U4: Student umie dobierac elektryczne napedy ustawcze (w tym silniki elektryczne), wraz z elementami instalacji elektrycznej oraz
elektrycznymi urzadzeniami uruchamiajgcymi sterowanymi modutami logicznymi (K_UO06).

U5: Student potrafi dokonac doboru i kalibracji urzadzer do pomiaru i wykrywania zmiennych procesowych, a takze pozyskiwania danych
z interfejsu komputerowego (K_U03, K_U06).

U6: Student umie zaprojektowac system monitorowania prostego procesu produkcyjnego wraz z nadzorem eksperckim tagodzacym
nastenstwa potencialnvch awarii (K _U10).

Metody i kryteria oceniania:

Sprawozdania z ¢wiczen laboratoryjnych i projekty - szczeg6ty podane przez prowadzgcego zajecia w grupie.

Ocena z laboratorium uwzglednia: wyniki kolokwiéw, oceny zadarh domowych w tym oceny sprawozdan i projektéw oraz ocene za
aktywnos$¢ studenta na zajeciach.

Zakres tematow zajec:

1. OgdIna metodologia projektowania systemow mechatronicznych z uwzglednieniem ich modelowania, analizy, nadzoru kontrolnego,
tworzenia sieci, monitorowania i wykrywania roznorodnych proceséw zachodzacych w pojedynczych maszynach z napedem
elektrycznym, ktére sg sprzegniete w system realizujgcy duze procesy przemystowe,

2. Dokumentacja projektow systemdw mechatronicznych dla kilku wybranych branz inzynieryjnych (takich, jak mechanicznej, chemicznej,
elektrycznej i biomedycznej) poprzez studium rzeczywistych zagadnien projektowych (np. wykonanie szkicu projektu pojazdu
hybrydowego, samochodu bez kierowcy, inkubatora dla noworodka oraz automatyzacji ruchu windy), a takze automatyzacje procesow
przemystowych (na przyktadzie sitowni wiatrowej, instalacji do destylaciji ropy naftowej i napetniania butelek w browarze).

Domysiny typ protokotu zajeé:

Zaliczenie na ocene

Literatura uzupelniajaca

1. R.H. Bishop (red.): The Mechatronics Handbook. CRC Press, 2002.

2. Hughes C.: Programowanie robotow : sterowanie praca robotéw autonomicznych. Wydawnictwo Helion, Gliwice 2017.

3. R. Iserman: Mechatronic Systems: Fundamentals. Springer 2003.

4. Jarzebowska E.: Dynamika i sterowanie uktadami mechanicznymi : pojazdy kotowe i podwodne, bezzatogowe obiekty latajgce, satelity
i manipulatory kosmiczne. PWN, Warszawa 2021.

5. M. Petko: Wybrane metody projektowania mechatronicznego. Wyd. Nauk. Inst. Technologii Eksploatacji Krakow Radom 2008.

5. B. Heimann, W. Gerth, K. Popp: Mechatronika: komponenty, metody, przyktady. M. Gawrysiak (przekt. z jez. niemieckiego).
Wydawnictwo Naukowe PWN Warszawa 2013.

Metody dydaktyczne

¢wiczenia laboratoryjne
Metody dydaktyczne - inne
Cwiczenia laboratoryjne z uzyciem komputera
Rygory zaliczenia zajec
zaliczenie na ocene
Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1
Prowadzacy grupy:
dr hab. inz. Jacek Jackiewicz, prof. uczelni
Przynaleznos$¢ do grup przedmiotéw w cyklach:
Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz. Cykl kon.
1 rok, 2 sem., mechatronika: projektowanie mechatroniczne i technologie 3D [SD] (SD-Mt-mT-12) 2023L
Punkty przedmiotu w cyklach:
<bez przypisanego programu>
Typ punktow Liczba Cykl pocz. Cykl kon.
Europejski System Transferu i Akumulacji Punktéw (ECTS) 2 2019L
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Sztuczna inteligencja w systemach mechatronicznych (e) (1300-Mt12SIiwSM(e)-SD
Nazwa w jezyku polskim:

Nazwa w jez. angielskim:  ARTIFICIAL INTELLIGENCE IN MECHATRONIC SYSTEMS (E)
Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI

Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr letni 2024/25

Koordynator przedmiotu cyklu: dr inz. Dariusz Mikotajewski prof. uczelni

Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:
Zaliczenie na ocene

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ podstawowych

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Zaliczenie na ocene
Bilans pracy studenta

Godziny w kontakcie 32 h + praca wlasna 43 h =75 h =3 ECTS
Praca w kontakcie 15W + 15Lab + 2h na zaliczenie

Praca wtasna 43 h obejmuje:

- przygotowanie koncepcji programu na zaliczenie
- wykonanie programu na zaliczenie

- przygotowanie si¢ do zaliczenia wyktadu

Efekty ksztatcenia modutu zajeé

W1. Zna podstawowe techniki i narzedzia wspomagajace stosowanie podstawowych metod sztucznej inteligencji w rozwigzywaniu
probleméw inzynierskich w tym w projektowaniu systeméw mechatronicznych (K_WO011)

U1. Wykorzystuje podstawowe techniki i narzedzia wspomagajace stosowanie podstawowych metod sztucznej inteligencji w
rozwigzywaniu problemoéw inzynierskich i w projektowaniu systemow mechatronicznych (K_U18)

Przedmioty wprowadzajace i wymagania wstepne
Elementy do sztucznej inteligencji, Logika, Programowanie obiektowe

Szczegoly zaje€ i grup
Wyktad (15 godzin)
Strona WWW zaje¢ przedmiotu cyklu
http://www.jczerniak.ukw.edu.pl
Literatura:
Michalewicz Z., Fogel D.B., Jak to rozwigzywac, czyli nowoczesna heurystyka, WNT, Warszawa 2006
Dorigo M. & T. Stutzle (2004). Ant Colony Optimization. Cambridge, MA: MIT Press/Bradford Books

Dario Floreano Claudio Mattiussi, Bio-Inspired Artificial Intelligence. Theories, Methods, and Technologies, MIT Press, 2008

Efekty uczenia sie:

WL.

Metody i kryteria oceniania:

Egzamin pisemny: Test 20 pytan, 20 min, (12 pkt — 3.0, 14 pkt-3,5, 15 pkt — 4.0, 17 pkt- 4,5, 18 pkt — 5.0)

Zakres tematéw zajec:

Wprowadzenie do inteligencji roju i systemow wieloagentowych. Metaheurystyki i optymalizacja wielokryterialna. Metody optymalizacji
rojem czgstek. Metody optymalizacji kolonig mréwek. Metody pszczelej optymalizaciji. Metody optymalizacji rojem Swietlikéw. Metody
optymalizacji grupa nietoperzy. Metody optymalizacji stadem swin. Metody optymalizacji watahg wilkow. Metody optymalizacji grupa
roztoczy.

DomysIny typ protokotu zajeé:

Zaliczenie na ocene

Literatura uzupelniajaca

Dorigo, Marco, Marco Colombetti, Robot Shaping: An Experiment in Behavior Engineering, Bradford Books, 1997
Brownlee J., Clever Algorithms Nature-Inspired Programming Recipes http://code.ulb.ac.bef/iridia.publications.php

Metody dydaktyczne
wyktad kursowy

Metody dydaktyczne - inne
Prezentacja multimedialna
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Metody dydaktyczne - inne
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene

Dane grup zajeciowych

Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:

dr inz. Dariusz Mikotajewski, prof. uczelni

Laboratorium (15 godzin)

Strona WWW zajeé przedmiotu cyklu
http://www.jczerniak.ukw.edu.pl
Literatura:

Michalewicz Z., Fogel D.B., Jak to rozwigzywac, czyli nowoczesna heurystyka, WNT, Warszawa 2006

Dorigo M. & T. Stitzle (2004). Ant Colony Optimization. Cambridge, MA: MIT Press/Bradford Books

Dario Floreano Claudio Mattiussi, Bio-Inspired Artificial Intelligence. Theories, Methods, and Technologies, MIT Press, 2008
Efekty uczenia sie:

W1, Ul

Metody i kryteria oceniania:

Metoda weryfikacji efektow, kolokwium,

Kryteria weryfikacji efektow: jedno kolokwium zaliczajgce, zdanie go na poziomie 60% jest warunkiem uzyskania zaliczenia zajec.
Kazda uzyskana ocena wliczana jest do Sredniej, ktdra ostatecznie zostaje wpisana jako ocena z zaliczenia ¢wiczen.

Zakres tematow zajeé:

Wprowadzenie do inteligencii roju i systemow wieloagentowych. Metaheurystyki i optymalizacja wielokryterialna. Metody optymalizacji
rojem czastek. Metody optymalizacji kolonig mréwek. Metody pszczelej optymalizaciji. Metody optymalizacji rojem Swietlikéw. Metody
optymalizacji grupa nietoperzy. Metody optymalizacji stadem $win. Metody optymalizacji watahg wilkdw. Metody optymalizacji grupg
roztoczy.

Domys$Iny typ protokotu zaje¢:

Zaliczenie na ocene

Literatura uzupelniajaca

Dorigo, Marco, Marco Colombetti, Robot Shaping: An Experiment in Behavior Engineering, Bradford Books, 1997
Brownlee J., Clever Algorithms Nature-Inspired Programming Recipes http://code.ulb.ac.befiridia.publications.php

Metody dydaktyczne
¢wiczenia laboratoryjne
Metody dydaktyczne - inne
Pisanie programdw implementujgcych metody oraz uzywajgcych gotowych funkgji bibliotecznych
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene
Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:
mgr inz. Emanuel Krzyszton
Przynalezno$¢ do grup przedmiotéw w cyklach:
Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz. Cykl kon.
1 rok, 2 sem., mechatronika: projektowanie mechatroniczne i technologie 3D [SD] (SD-Mt-mT-12) 2023L
Punkty przedmiotu w cyklach:
Mechatronika (SD-Mt)
Typ punktow Liczba Cykl pocz. Cykl kon.
Europejski System Transferu i Akumulacji Punktow (ECTS) 2 2022L
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Szybkie prototypowanie obiektow i systemow mechatronicznych (1300-Mt12SPOiSM-SD)
Nazwa w jezyku polskim:

Nazwa w jez. angielskim: RAPID PROTOTYPING OF MECHATRONIC OBJECTS AND SYSTEMS
Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI
Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI
Cykl dydaktyczny: Semestr letni 2024/25
Koordynator przedmiotu cyklu: mgr Marcin Kempinski

dr inz. Jakub Kopowski

Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:
Zaliczenie na ocene

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ do wyboru

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysliny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Zaliczenie na ocene
Bilans pracy studenta

4 ETCS

Wyktad 15 godzin

Laboratoria 30 godzin

10 godzin studia wtasne lit. poszukiwanie rozwigzan postawionych probleméw

15 godzin przygotowanie do laboratorium

10 godzin przygotowanie do zaliczenia z wyktadu

20 godzin przygotowanie sie do zaliczenia z laboratorium
15godz.+30godz.+10godz.+15godz.+10godz.+20godz. = 100 godz. pracy -> 4 ECTS

Efekty ksztatcenia modutu zajeé

W1 Wie jak poprawnie stosowac¢ wiedze z zakresu prototypowania w rozwigzaniach mechatronicznych [K_WO01]

W2 Wie jakie znaczenie ma optymalizacja oprogramowania w systemach mechatronicznych [K_W13]

U1 Potrafi tworzy¢ dokumentacije techniczng opisujaca zaawansowane rozwigzania tgczace w sobie aspekty mechaniczne,
programistyczne i konstrukcyjne w dziedzinie mechatroniki. [K_UO03]

U1 Posiada umiejetnos$¢ formutowania i rozwigzywania zaawansowanych zadar taczacych w sobie aspekty mechaniczne,
programistyczne i konstrukcyjne w dziedzinie mechatroniki. [K_U06]

Przedmioty wprowadzajace i wymagania wstepne

Znajomos¢ podstaw programowania
Podstawy obstugi systeméw CAD

Szczegoly zajec€ i grup
Wykiad (15 godzin)
Literatura:
Poradnik mechatronika / opracowanie merytoryczne wersji polskiej: Joachim Potrykus ; autorzy: Gregor Haberle, Heinz Haberle, Roland
Kilgus, Rudolf Krall, Werner Réhrer, Bernd Schiemann, Siegfried Schmitt, Matthias Schulthei3, Herbert Tapken, Thomas Urian ;
ttumaczenie: Joachim Potrykus, Hanna Karkowska, Jozef Krzyzanowski, Krzysztof Pienkowski, Eugeniusz Wnuczak.
Autor: Haberle, Gregor.
Konstancin-Jeziorna : REA-SJ, druk 2015.

Mechatronika : komponenty, metody, przyktady / Bodo Heimann, Wilfried Gerth, Karl Popp ; przekiad z jezyka niemieckiego Marek
Gawrysiak.

Autor: Heimann, Bodo (1942-).

Warszawa : Wydawnictwo Naukowe PWN, 2013.

Poradnik mechatronika / opracowanie merytoryczne wersji polskiej: Joachim Potrykus ; autorzy: Gregor Haberle i [9 pozostalych] ;
tlumaczenie: Joachim Potrykus, Hanna Karkowska, Jozef Krzyzanowski, Eugeniusz Wnuczak.

Autor: Haberle, Gregor.

Warszawa : REA-SJ, [2022].

Mechatronika / red. Lucyna Leniowska.
Rzeszow : Uniwersytet Rzeszowski, 2011.

Czujniki / Andrzej Gajek, Zdzistaw Juda.

USOS: Szczegoty przedmiotu: 1300-Mt1%-SD, w cyklu: 2024L, jednostka dawcy: <brak>, grupa przedm.: <brak>
Strona 22 z 30 18.10.2024 11:40



Autor: Gajek, Andrzej.

Warszawa : Wyvdawnictwa Komunikacii i tacznosci. cop. 2011.

Efekty uczenia sie:

W1, W2

Metody i kryteria oceniania:

Systematyczna realizacja zadan czastkowych i ostateczna ocena projektu.

Na ocene dostateczna;

Dokumentacja z opisem wyznaczonego projektu mechanicznego wraz z petnym opisem

Na ocene dobra:
-To samo co ha ocene wyzej
-Zaprezentowanie w symulatorze dziatajagcego systemu

Na ocene bardzo dobrg

-To samo co na ocene wyzej

-Konstrukcija i pokaz przed prowadzacym zajecia dziatania systemu
Zakres tematow zajec:

1 Programowanie mechatronice omdwienie:

-Plytek

-czujnikow

-silnikéw

-serwomechanizmow

2 System mechatroniczny:
-Definicja

-Gdzie sie stosuje
-Przyktady systemow

3 Przyktad szczegotowy praktyczny budowy i oprogramowania
Domys$Iny typ protokotu zaje¢:

Zaliczenie na ocene

Metody dydaktyczne

metody aktywizujgce
zajecia realizowane innymi metodami
metody dyskusyjne

Metody dydaktyczne - inne
komunikacja elektroniczna MSTeams, USOSMAIL

Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene

Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1
Prowadzacy grupy:

dr inz. Jakub Kopowski

Laboratorium (30 godzin)

Literatura:

- M. Olszewski: Urzadzenia i systemy mechatroniczne. czes¢ 1 i 2 Wydawnictwo Rea, Kwiecien 2009.

- Jerzy Bochnia, Tomasz Kozior; Podstawy szybkiego prototypowania. Druk 3D. Technologia FDM/FFF; Politechnika Swietokrzyska 2024
Efekty uczenia sie:

U1, U2

Metody i kryteria oceniania:

3.0 — wytworzenie i przedstawienie dokumentacji technicznej — na poziomie podstawowym

3.5 - elementy skltadowe oceny 3.0 oraz elementarne omdéwienie zastosowanych rozwigzan konstrukcyjnych, elektronicznych oraz
programistycznych

4.0 — elementy sktadowe oceny 3.5 na poziomie zaawansowanym, wytworzenie elementéw sktadowych prototypu

4.5 — elementy sktadowe oceny 4.0 oraz montaz oraz testy prototypu

5.0 — elementy sktadowe oceny 4.5 oraz demonstracja dziatajacego prototypu

Zakres tematéw zajec:

Okreslenie problematyki zadania projektowego; dobor odpowiednich materiatéw, komponentdéw oraz narzedzi do realizacji zadania
projektowego; tworzenie projektéw CAD komponentdw; oprogramowanie funkcjonalnosci i sterowania odpowiednimi komponentami,
wytwarzanie komponentow geometrycznych metodami addytywnymi w wybranej technologii druku 3D; dokumentacja techniczna
prototypu systemu mechatronicznego.

DomysIny typ protokotu zajeé:

Zaliczenie na ocene

Literatura uzupelniajaca

- Gawrysiak Marek: Analiza systemowa urzgdzenia mechatronicznego. Wydaw. Politech. Biatost.,2003. https://pbc.biaman.pl/Content/
359/download/

- Liza Wallach Kloski, Nick Kloski; Druk 3D. Praktyczny przewodnik po sprzecie, oprogramowaniu i ustugach. Wydanie II; Helion 2022
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Metody dydaktyczne
¢wiczenia laboratoryjne
zajecia realizowane innymi metodami
metody dyskusyjne
Metody dydaktyczne - inne
praca w zespotach, komunikacja elektroniczna MSTeams, USOSMAIL
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene
Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1
Prowadzacy grupy:
mgr Marcin Kempiriski

Przynalezno$¢ do grup przedmiotéw w cyklach:

Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz.

1 rok, 2 sem., mechatronika: projektowanie mechatroniczne i technologie 3D [SD] (SD-Mt-mT-12) 2022L

Punkty przedmiotu w cyklach:
Mechatronika (SD-Mt)

Typ punktow Liczba Cykl pocz.

Europejski System Transferu i Akumulacji Punktow (ECTS) 3 2022L

Cykl kon.

Cykl kon.
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Ukfady programowalne (e) (1300-Mt12UP(e)-SD
Nazwa w jezyku polskim:
Nazwa w jez. angielskim: PROGRAMMABLE SYSTEMS

Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI
Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr letni 2024/25
Koordynator przedmiotu cyklu: dr Grzegorz Smigielski

Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:
Zaliczenie na ocene

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ podstawowych

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Zaliczenie na ocene
Bilans pracy studenta

Bilans pracy studenta:
30 h w kontakcie + 13 h pracy wiasnej = 43 h pracy = 2 ECTS

W kontakcie:
15W + 15LAB = 30 h pracy

Praca wtasna 13 h obejmuje:
przygotowanie do zajec¢ laboratoryjnych
wykonanie sprawozdan

studiowanie literatury

przygotowanie do zaliczenia

Efekty ksztatcenia modutu zajeé

W1. Ma wiedze ogdlng w zakresie budowy i zastosowania programowalnych uktadéw logicznych. (K_WO01)

W?2. Zna podstawowe zasady i metody stosowane w projektowaniu uktadéw cyfrowych wykorzystujgcych programowalne uktady logiczne.
(K_W01, K_W11)

Wa3. Posiada podstawowg wiedze z zakresu jezykdw opisu sprzetu. (K_WO01, K_W11)

Ul. Ma umiejetnos¢ tworzenia projektéw uktadéw cyfrowych z wykorzystaniem réznych metod. (K_U07, K_U10, K_U17)
U2. Potrafi przeprowadzi¢ analize, symulacje oraz weryfikacje dzialania zaprojektowanego uktadu cyfrowego. (K_U07, K_U10)

Przedmioty wprowadzajace i wymagania wstepne
podstawy elektrotechniki i elektroniki (I stopien), systemy wbudowane

Szczegoly zajec i grup
Wyktad (15 godzin)
Literatura:
1. Pasierbinski J., Zbysinski P., Uklady programowalne w praktyce, WKL, Warszawa, 2002
2. Zwolinski M., Projektowanie uktadow cyfrowych z wykorzystaniem jezyka VHDL, WKL, Warszawa, 2002
3. Pasierbinski J., Zbysinski P., Uktady programowalne - pierwsze kroki, BTC, Warszawa, 2004
Efekty uczenia sie:
W1, W2, W3
Metody i kryteria oceniania:
Test zaliczeniowy, ocena wg kryterium:
[50%, 60%] ocena 3
(60%, 70%)] ocena 3,5
(70%, 80%)] ocena 4
(80%, 90%] ocena 4,5
(90%, 100%] ocena 5
Zakres tematéw zajec:
Klasyfikacja uktadow cyfrowych. Ogdlne wiadomos$ci na temat
programowalnych uktadéw logicznych. Budowa logiki programowalnej.
Budowa uktadéw SPLD, CPLD, FPGA oraz PSOC. Przeglad wybranych
rozwigzan w zakresie uktadéw programowalnych. Projektowanie systemow
cyfrowych z wykorzystaniem struktur programowalnych. Elementy jezyka
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VHDL. Przvktady zastosowan uktadéw proaramowalnvch
DomysIny typ protokotu zaje¢:

Zaliczenie na ocene
Literatura uzupelniajaca

1. Kalisz J., Jezyk VHDL w praktyce, WKL, Warszawa, 2004

2. Skahill K., Jezyk VHDL. Projektowanie programowalnych uktadow logicznych, wyd. 2, WNT, Warszawa, 2006
3. Maxfield C., FPGAs Instant Access, Elsevier Science, 2008

4. Materiaty firm AMD - Xilinx , Lattice, Intel - Altera, Cypress

Metody dydaktyczne
wyktad kursowy

Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene

Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1
Prowadzacy grupy:

dr Grzegorz Smigielski

Laboratorium (15 godzin)

Literatura:

1. Pasierbinski J., Zbysinski P., Uktady programowalne w praktyce, WKL, Warszawa, 2002

2. Zwolinski M., Projektowanie uktadéw cyfrowych z wykorzystaniem jezyka VHDL, WKL, Warszawa, 2002
3. Pasierbinski J., Zbysinski P., Uktady programowalne - pierwsze kroki, BTC, Warszawa, 2004
Efekty uczenia sie:

U1, U2

Metody i kryteria oceniania:

Ocena koncowa wyliczona jako $rednia ocen:

-ze sprawozdan z waga 0,7,

-aktywnosci na zajeciach z waga 0,3.

Zakres tematéw zajec:

Realizacja funkcji logicznych w jezyku VHDL. Realizacja prostych uktadéw kombinacyjnych. Realizacja prostych uktadéw sekwencyjnych.
Realizacja projektu z wykorzystaniem edytora schematéw. Obstuga wyswietlacza 7-segmentowego. Implementacja generatora PWM.

Uruchomienie i analiza ztozonego projektu uktadu cyfrowego.
Domys$iny typ protokotu zajeé:

Zaliczenie na ocene

Literatura uzupelniajaca

1. Kalisz J., Jezyk VHDL w praktyce, WKL, Warszawa, 2004
2. Skahill K., Jezyk VHDL. Projektowanie programowalnych uktadow logicznych, wyd. 2, WNT, Warszawa, 2006
3. Dokumentacje techniczne uktadow firm Xilinx i Altera

Metody dydaktyczne
¢wiczenia laboratoryjne
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene
Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:
dr Grzegorz Smigielski

Przynalezno$¢ do grup przedmiotéw w cyklach:

Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz.

1 rok, 2 sem., mechatronika: projektowanie mechatroniczne i technologie 3D [SD] (SD-Mt-mT-12) 2023L
Punkty przedmiotu w cyklach:
<bez przypisanego programu>
Typ punktow Liczba Cykl pocz.
Europejski System Transferu i Akumulacji Punktéw (ECTS) 2 2019L

Cykl kon.

Cykl kon.
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Wfasciwosci i dobdr materiatow (e) (1300-Mt12WiDM(e)-SD)
Nazwa w jezyku polskim:

Nazwa w jez. angielskim: PROPERTIES AND SELECTION OF MATERIALS (E)
Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI

Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr letni 2024/25

Koordynator przedmiotu cyklu: dr hab. inz. Janusz Musiat prof. uczelni

Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:
Zaliczenie na ocene

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ do wyboru

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Zaliczenie na ocene
Bilans pracy studenta

Liczba punktéw ECTS: 2 ECTS - 44,5 godziny
- godziny kontaktowe: 32 godzin - 15h wyktad, 15h ¢w., 2h konsultacji,
- praca wlasna studenta: 12,5 godziny - przygotowanie do zajec laboratoryjnych/projektowych i zaliczenia.

Efekty ksztatcenia modutu zajeé

W1 - Student ma rozszerzong wiedze o nowoczesnych materiatach stosowanych w mechatronice (KW02)

U1 - Student potrafi przygotowaé szczeg6towg dokumentacje zadania projektowo-badawczego (K_UO03).

U2 - Student potrafi zaprezentowac zadanie projektowo-badawczego, poprowadzi¢ dyskusje w danym zakresie tematycznym oraz
dokonac krytycznej analizy przedstawionych tresci(K_U04).

U3 - Student umie dokonac krytycznej analizy przedstawionych tresci (K_U20).

Przedmioty wprowadzajace i wymagania wstepne
Nauka o materiatach (pierwszy stopien)

Szczegoty zajec i grup
Wykiad (15 godzin)
Literatura:
1. Richter J. Metody doboru materiatow inzynierskich wybrane zagadnienia, Wydawnictwo Politechniki Slaskiej, Gliwice, 2016.
2. Dobrzanski L.A.; Podstawy metodologii projektowania materialowego; Wydawnictwo Politechniki Slaskiej; Gliwice 2009
3. Dobrzanski L.A. Materiaty inzynierskie i projektowanie materialowe. Podstawy nauki o0 materiatach i metaloznawstwo, Wydawnictwo
Naukowo-Techniczne, Warszawa 2006
4. Ashby M.F.: Dobd6r materiatdw w projektowaniu inzynierskim, WNT, Warszawa, 1998.
Efekty uczenia sie:
W1 - Student ma rozszerzong wiedze o nowoczesnych materiatach stosowanych w mechatronice (KW02)
Metody i kryteria oceniania:
Zaliczenie — test z pytaniami otwartymi.
Skala ocen:
Skala ocen:
do 49% - niedostateczna,
50-59% - dostateczna,
60-69% - dostateczny plus,
70-79% - dobry,
80-89% - dobry plus,
90-100% - bardzo dobry.
Zakres tematéw zajec:
1. Wprowadzenie.
2. Wytrzymato$¢ materiatéw.
3. Materiaty stosowane w konstrukcjach inzynierskich.
4. Strategia doboru materiatow.
5. Wplyw ksztattu w doborze materiatéw.
6. Procesy wytwarzania/przetwarzania materiatéw inzynierskich.
7. Eksploatacja r6znych materiatow — zuzycie, korozija.
Domys$Iny typ protokotu zaje¢:
Zaliczenie na ocene
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Dane grup zajeciowych

Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:

dr hab. inz. Janusz Musial, prof. uczelni

Laboratorium (15 godzin)
Literatura:
1. Richter J. Metody doboru materiatow inzynierskich wybrane zagadnienia, Wydawnictwo Politechniki Slaskiej, Gliwice, 2016.
2. Dobrzariski L.A.; Podstawy metodologii projektowania materialowego; Wydawnictwo Politechniki Slaskiej; Gliwice 2009
3. Dobrzanski L.A. Materiaty inzynierskie i projektowanie materialowe. Podstawy nauki o0 materiatach i metaloznawstwo, Wydawnictwo
Naukowo-Techniczne, Warszawa 2006
4. Ashby M.F.: Dobdr materiatdw w projektowaniu inzynierskim, WNT, Warszawa, 1998.
Efekty uczenia sie:
U1 - Student potrafi przygotowac¢ szczegétowg dokumentacje zadania projektowo-badawczego (K_U03).
U2 - Student potrafi zaprezentowac zadanie projektowo-badawczego, poprowadzi¢ dyskusje w danym zakresie tematycznym oraz
dokonac krytycznej analizy przedstawionych tresci(K_U04).
U3 - Student umie dokonac¢ krytycznej analizy przedstawionych tresci (K U20).
Metody i kryteria oceniania:
Zaliczenie
- obecnosci na zajeciach (min. 80%),
- ocena tresci i prezentacji wykonanych ¢wiczen.
Zakres tematéw zajec:
Cwiczenia laboratoryjne polegajace na doborze materiatéw do wskazanych artefaktéw na podstawie poznanych kryteriéw i algorytméw.
Domys$iny typ protokotu zaje¢:
Zaliczenie na ocene
Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1
Prowadzacy grupy:

dr hab. inz. Janusz Musiat, prof. uczelni
Przynaleznos$¢ do grup przedmiotéw w cyklach:
Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz. Cykl kon.
1 rok, 2 sem., mechatronika: projektowanie mechatroniczne i technologie 3D [SD] (SD-Mt-mT-12) 2023L
Punkty przedmiotu w cyklach:

Mechatronika (SD-Mt)
Typ punktow Liczba Cykl pocz. Cykl kon.

Europejski System Transferu i Akumulacji Punktéw (ECTS) 2 2022L
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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: Zaawansowane metody modelowania CAD (e) (1300-Mt12ZMCAD(e)-SD)
Nazwa w jezyku polskim:

Nazwa w jez. angielskim: ADVANCED CAD MODELING METHODS (E)
Dane dotyczace przedmiotu:

Jednostka oferujaca przedmiot: Kolegium IlI

Przedmiot dla jednostki: Kolegium llI

Cykl dydaktyczny: Semestr letni 2024/25
Koordynator przedmiotu cyklu: prof. dr hab. inz. Marek Macko

Domysiny typ protokotu dla przedmiotu:
Zaliczenie na ocene

Jezyk wyktadowy:

polski

Profil

ogolnoakademicki

Typ przedmiotu
modut zaje¢ do wyboru

Dane dotyczace przedmiotu cyklu:
Domysiny typ protokotu dla przedmiotu cyklu:
Zaliczenie na ocene
Bilans pracy studenta

W kontakcie 45h + praca wtasna 30 h = 75 h = 3ECTS
Godziny kontaktowe: 15W+30lab

Praca wtasna 30 h studentow obejmuje:
- przygotowanie sie do laboratoriow,

- przygotowanie projektow.

- przygotowanie do zaliczenia z wyktadu

Efekty ksztatcenia modutu zajeé

W1. Ma pogtebiong i uporzadkowana wiedze w zakresie zaawansowanych metod modelowania w srodowisku CAD [K_W11].
W?2. Zna techniki i metody stosowane w modelowaniu ztozonych geometrycznie zadan inzynierskich [K_W02].

Ul. Ma umiejetnos¢ przeprowadzenia symulacji z uzyciem oprogramowania CAD [K_U06, K_U20].
U2. Ma umiejetnosc¢ interpretaciji wynikdw przeprowadzonej symulacji [K_U06, K_U20].

Przedmioty wprowadzajace i wymagania wstepne

Podstawy konstrukcji maszyn,
Eksploatacja uktadéw mechatronicznych
zapis konstrukcji i CAD

Szczegoty zajec i grup
Wyktad (15 godzin)
Literatura:
. Macko M.: Rysunek techniczny maszynowy dla automatykéw i mechatronikéw, Wydawnictwo Naukowe PWN, 2022
. Bajkowski J., Podstawy zapisu konstrukcji, Warszawa, Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, 2021.
. Dobrzanski T.: Rysunek techniczny maszynowy, Wyd. 24, WNT 2021.
. Rydzanicz I., Rysunek techniczny jako zapis konstrukcji, Warszawa : Wydawnictwa Naukowo-Techniczne, 2004.
. Sujecki K., Zapis konstrukcji : materiaty pomocnicze do ¢wiczen, Krakéw : Wydaw. AGH, 2000.
. Skupnik D., Markiewicz R., Rysunek techniczny maszynowy i komputerowy zapis konstrukcji. Wyd. Nauka i Technika, Warszawa, 2013.
. Sydor M., Wprowadzenie do CAD : podstawy komputerowo wspomaganego projektowania. Wyd. Warszawa, PWN, 2009.
Efekty uczenia si€:
w1, Wi
Metody i kryteria oceniania:
Kolokwium zaliczeniowe
Ocena koncowa wg. kryterium:
od 90% do 100% - ocena 5,0
od 80% do 89% - ocena 4,5
od 70% do 79%. - ocena 4,0
od 60% do 69%. - ocena 3,5
od 51% do 59% - ocena 3,0
ponizej 51% - ocena 2,0
Zakres tematOw zajec:
Zaawansowane procesy modelowania w Srodowisku oprogramowania SolidWorks. Wyktady przedstawiajg problematyke z zakresu
brytowego, powierzchniowego oraz hybrydowego projektowania czesci maszyn, z uwzglednieniem tworzenia ztozonej dokumentacji
rysunkowej. Obejmujg réwniez zagadnienia zwigzane z tematykg tworzenia modeli na bazie réwnan parametrycznych oraz praw
geometrycznych, a takze metodyke optymalizacii.
DomysIny typ protokotu zajeé:
Zaliczenie na ocene

~NOoO U~ WNE
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Literatura uzupelniajaca

1. Burcan Jan: Podstawy rysunku technicznego, PWN, 2016.
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Metody dydaktyczne

wyktad monograficzny
wyktad w toku problemowym

Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene

Dane grup zajeciowych
Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:

prof. dr hab. inz. Marek Macko

Laboratorium (30 godzin)
Literatura:

1.Kompendium SolidWorks. Rafat Labudek. Wydawnictwo Helion

2.SolidWorks 2022. Projektowanie maszyn i konstrukcji.Jerzy Domanski Wydawnictwo Helion

3. SolidWorks Simulation 2020. Statyczna analiza wytrzymalosciowa. Jerzy Domanski. Wydawnictwo Helion
4. Bajkowski Jerzy Bajkowski Jacek Mateusz, Podstawy zapisu konstrukcji. Materialy do ¢wiczen projektowych. Zadania z rozwigzaniami;
Wydawnictwo Naukowe PWN, 2019

Efekty uczenia sie:

Ui, U2

Metody i kryteria oceniania:

Praca na zajeciach, realizacja biezacych zadan i ¢wiczen

Ocena to Srednia z projektéw realizowanych na zajeciach oraz projektow

Zakres tematow zajec:

Zaawansowane procesy modelowania w Srodowisku oprogramowania SolidWorks. Zajecia laboratoryjne polegajag na praktycznym
zdobywaniu i ksztattowaniu umiejetnosci obstugi oprogramowania w zakresie przedstawionym w ramach wyktadéw. Modelowanie czesci
0 ztozonym ksztaicie. Wykonanie modelu potaczenia gwintowego. Wspomaganie projektowania przektadni zebatych.

DomysIny typ protokotu zajeé:

Zaliczenie na ocene

Literatura uzupelniajaca

1. Projektowanie z zastosowaniem oprogramowania SolidWorks
2.SolidWorks 2010 Part Il - Advenced Techniques
3. SolidWorks Mation

Metody dydaktyczne
éwiczenia laboratoryjne
metody problemowe
Metody dydaktyczne - inne
Rozwigzywanie zadan problemowych, analiza przypadku
Rygory zaliczenia zaje¢
zaliczenie na ocene

Dane grup zajeciowych

Grupa numer 1

Prowadzacy grupy:

mgr inz. Andrzej Szczepanczyk

Przynaleznos$é do grup przedmiotéw w cyklach:
Opis grupy przedmiotéw Cykl pocz. Cykl kon.
1 rok, 2 sem., mechatronika: projektowanie mechatroniczne i technologie 3D [SD] (SD-Mt-mT-12) 2023L
Punkty przedmiotu w cyklach:

Mechatronika (SD-Mt)
Typ punktow Liczba Cykl pocz. Cykl kon.

Europejski System Transferu i Akumulacji Punktéw (ECTS) 3 2022L
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