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10 osob, grupy: 1 wykt.,1 ¢éw., 1 konw., 1 lab.

L.p Przedmiot Imie i nazwisko osoby prowadzacej Ilo$¢ godzin wedlug2 (o _ | Planowana ilos¢ godzin |Eaczna] Punkty Forma
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Cw|K|L/|SP IV W |Cw| K [P | s |godzin
. hab. inz. k Jackiewi f. Ini 1 1 1 ]15 15 E po 2
1. |systemy mechatroniczne (e) dr hab 1nz Jacek Jac %ew%cz, prof. ucze n% 2 po
dr hab. inz. Jacek Jackiewicz, prof. uczelni 1 1 1 15 15 zal. z oc. po 2
9 Eksploatacja urzadzen dr hab. inz. Rafat Andrzejczyk, prof. uczelni | 1 1 1115 15 9 zal. z oc. po 2
~ |mechatronicznych () dr hab. inz. Rafat Andrzejczyk, prof. uczelni 1 1 1 15 15 zal. z oc. po 2
dr G Smigielski 1 1] 1]1 1 I. z oc. po 2
3. JUktady programowalne () e ,mfg%e 2 1 > 2 2 242000
dr Grzegorz Smigielski 1 1 1 15 15 zal. z oc. po 2
4 Napedy i sterowanie urzadzen dr Grzegorz Smigielski 1 1 1 ]15 15 2 E po 2
" |mechatronicznych (e) dr Grzegorz Smigielski 1 1 1 15 15 zal. z oc. po 2
dr Piotr Kotlarz
. --- —mmmmm 1 1 1 ]15 zal. z oc. po 2
5 Internet rzeczy w sterowaniu dr inz. Mateusz Wirwicki 3
" maszyn i procesow (e) dr inz. Mateusz wirwicki 1/2 15
--- 2111 30 zal. zoc. po 2
mgr inz. Cezary Graul 172 15
dr inz. Maciej Janiec 1 1 1115 15 E po 2
6. JRoboty i manipulatory (e inz. Michat Rosiak 3
y p y (e) mgr %nz ichat Rosial ' 5 ) 1 1 15 15 zal. 7 oc. po 2
mgr inz. Jakub Lewandowski 15 15
. i dr hab..inz. Michat Pakuta, prof. uczelni 1 1 1115 15 zal. z oc. po 2
7. |Przetwarzanie obrazow R : 2
dr hab.inz. Michat Psakuta, prof. uczelni 1 1 1 15 15 zal. z oc. po 2
8 Sztuczna inteligencja w systemach |dr inz. Mateusz Wirwicki 1 1 1]15 15 ’ zal. z oc. po 2
" Imechatronicznych (e) mgr inz. Emanuel Krzyszton 1 1 1 15 15 zal. z oc. po 2
Prowadzacy - zgodnie z wyborem jezyka
9. k 2 1 1 2
Jgzyk obey obcego przez studenta 30 30 Epo2
Szybkie prototypowanie obicktow dr inz. Jakub Kopowski 1 1 1 15 15 zal. z oc. po 2
10. |. . p TITTT
i systeméw mechatronicznych mgr Marcin Kempinski 2 1] 1 30 30 3 zal. z oc. po 2
1 Wlaéciwosci i dobor materialow ~ |dr hab. inz. Janusz Musial, prof. uczelni 1 1 1] 15 15 ) zal. z oc. po 2
"1 dr hab. inz. Janusz Musial, prof. uczelni 1 1 1 15 15 zal. zoc. po 2
12 Zaawansowane metody prof. dr hab. inz. Marek Macko 1 1 1 ]15 15 3 zal. zoc. po 2
" [modelowania CAD (e) mgr inz. Andrzej Szczepanczyk 2 1 1 30 30 zal. z oc. po 2
13, [Specialnosciowa pracownia dr hab. inz. Wiestaw Urbaniak, prof. uczelni 1 1] 1 15 15 4 zal. z oc. po 2
dyplomowa
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(e) zajgcia realizowane za pomoca technik i metod na odleglos¢, dotyczy tylko wyktadow




